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Dzigkujemy za zakup naszego miernika do pomiaru matych rezystancji. Mierniki MMR-6500
i MMR-6700 sg nowoczesnymi, wysokiej jakosci przyrzgdami pomiarowymi, tatwymi i bezpiecznymi w
obstudze. Jednak przeczytanie niniejszej instrukcji pozwoli uniknaé bteddéw przy pomiarach i zapobie-
gnie ewentualnym problemom przy obstudze miernika.
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1 Bezpieczenstwo

Przyrzady MMR-6500 i MMR-6700, przeznaczone do pomiaru m.in. rezystancji roznego rodzaju

potaczen (spawanych, lutowanych, stykowych) w instalacjach elektrycznych a takze obiektéw induk-
cyjnych (transformatory, silniki), stuza do wykonywania pomiarow, ktérych wyniki okreslajg stan bez-
pieczenstwa instalacji. W zwigzku z tym, aby zapewni¢ odpowiednig obstuge i poprawnos¢ uzyskiwa-
nych wynikéw nalezy przestrzega¢ nastepujacych zalecen:

Przed rozpoczeciem eksploatacji miernika nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszg instrukcjg i

zastosowac sie do przepis6w bezpieczenstwa i zalecen producenta.

Mierniki MMR-6500 i MMR-6700 sa przeznaczone do pomiaréw matych rezystancji. Kazde inne

zastosowanie niz podane w tej instrukcji moze spowodowac¢ uszkodzenie przyrzadu i by¢ zrodtem

powaznego niebezpieczenstwa dla uzytkownika.

W przypadku wykonywania pomiaréw instalacji, podzespotéw i urzgdzen mogacych znajdowac sie

pod niebezpiecznym napieciem mierniki MMR-6500 i MMR-6700 mogg by¢ uzywane jedynie

przez wykwalifikowane osoby posiadajgce wymagane uprawnienia do prac przy instalacjach elek-

trycznych. Postugiwanie sie miernikiem przez osoby nieuprawnione moze spowodowaé uszko-

dzenie przyrzadu i by¢ zrodtem powaznego niebezpieczenstwa dla uzytkownika.

Stosowanie niniejszej instrukcji, nie wytgcza koniecznosci przestrzegania przepiséw BHP i innych

witasciwych przepiséw przeciwpozarowych wymaganych przy wykonywaniu prac danego rodzaju.

Przed przystapieniem do pracy przy stosowaniu urzgdzenia w warunkach specjalnych np. o at-

mosferze niebezpiecznej pod wzgledem wybuchowym i pozarowym, niezbedne jest przeprowa-

dzenie konsultacji z osobg odpowiedzialng za bezpieczenstwo i higiene pracy.

Niedopuszczalne jest uzywanie:

= miernika, ktéry ulegt uszkodzeniu i jest catkowicie lub czesciowo niesprawny,

= przewoddw z uszkodzong izolacja,

= miernika przechowywanego zbyt dtugo w ztych warunkach (np. zawilgoconego). Po przenie-
sieniu miernika z otoczenia zimnego do cieptego o duzej wilgotnosci nie wykonywac po-
miarow do czasu ogrzania miernika do temperatury otoczenia (ok. 30 minut).

Przed rozpoczeciem pomiaru nalezy sprawdzi¢, czy przewody podtgczone s do odpowiednich

gniazd pomiarowych.

Nie wolno zasila¢ miernika ze zrédet innych niz wymienione w niniejszej instrukgji.

Naprawy moga by¢ wykonywane wytacznie przez autoryzowany serwis.

Przyrzady spetniajg wymagania norm PN-EN 61010-1, PN-EN 61010-2-030 i PN-EN 61010-031.

Uwaga:
Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian w wygladzie, wyposazeniu i da-
nych technicznych miernika.

Uwaga:
Przy proébie instalacji sterownikow w 64- bitowym systemie Windows 8 i Windows 10
moze ukazac sie informacja: ,Instalacja nie powiodta sie”.
Przyczyna: w systemie Windows 8 i Windows 10 standardowo aktywna jest blokada in-
stalacji sterownikow nie podpisanych cyfrowo.
Rozwiazanie: nalezy wytaczy¢ wymuszanie podpisu cyfrowego sterownikéw w syste-
mie Windows.
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2 Ustawienia ogolne - menu

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy natadowaé¢ akumulator miernika zgodnie z procedurg tado-

wania akumulatora zawarta w punkcie 7.3.

Po wigczeniu miernika wys$wietlane jest menu gtéwne.

Sygnalizacja przegrza- Wskaznik zapetnienia pamieci —
nia zasilacza, akumula- | | il pojawia sie, gdy zostaje 30%
tora lub zadajnika pradu ‘H
pomiarowego, a takze
brak akumulatora.

wolnej pamieci, i pojawid sie,
gdy zostaje 20% wolnej pamieci.

Pomiar
Z automatycznym Q % Rejestrator
7’

doborem metody

pD"}‘ar Funkcje
obiektow =
specjalne

rezystancyjnych
Pomiar N
obiektow @

indukcyjnych

Pofacz
ZPC =4

2

2.1 Ustawienia miernika
@ W gtéwnym menu klikngé ikonke ;&
@

Ustawienia interfejsu
uzytkownika

Ustawienia miemika
Ustawienia pamieci Informacje e mierniku

Aktualizacja

4 Ustawienia fabryczne
oprogramowania

Serwis

® f#

2.1.1 Oszczednos¢ energii

Poziom sygnatu WiFi

Zasilanie z sieci

Stan natadowania
akumulatora, x —
oznacza catkowite
roztadowanie lub
brak akumulatora.

Klikna¢ przycisk Ustawienia
miernika.

W celu oszczedzenia akumulatora miernik samoczynnie wylacza sie lub wygasza ekran po usta-

wionym czasie bezczynnosci.
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«ill ¥ [J 11:56 2017.10.25

@ ¥ Ustawienia miemnika

Oszczednosé energii Jasnos¢ wyswietlacza

Ustawienia dzwigkéw Konfiguracja WiFi
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki

Konfiguracja czytnika QR

@ 3 Oszczednosé energll

¥ ) 10:592017.10.26

Wytacz ekran po: 5 min v

Wytacz miernik po: Nigdy v

P @ #

2.1.2 Ustawienia dzwiekow

@ A& Ustawienia miernika

Oszczednosé energii

«il § [J 11:56 2017.10.25

Jasnosc wyswietlacza
Ustawienia dzwiekéw Konfiguracja WiFi
Ustawienia drukarki

Ustawienia kodu PIN

Kanfiguracja czytnika QR

@ 3 Ustawienia déwiekow

" Dzwieki

il [ 10:14 2017.08.09

5K @ #

Klikna¢ przycisk Oszczed-
nos¢ energii.

Ustawi¢ czas do wygaszenia
ekranu i wytaczenia miernika.

Klikna¢ przycisk Ustawienia
dzwigkow.

Klikajac kratke wigczyé (¥)
lub wytgczy¢ sygnaty dzwie-
kowe.
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Uwaga:
- Przy wytgczonych dzwiekach aktywne sg sygnaty alarmowe.

2.1.3 Ustawienia kodu PIN

Kod PIN stuzy do potaczenia sieciowego z miernikiem.

@ ;Q Ustawienia miermnika il v n 11:56 2017.10.25

Oszczednosc energii Jasnos¢ wyswietlacza
Ustawienia dzwiekow Konfiguracja WiFi

Klikng¢ przycisk Ustawienia
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki kodu PIN

Konfiguracja czytnika QR

2 @ #

@ }t Ustawienia miermnika il v n 11:58 2017.10.25

Oszczednog Ustawienia kodu PIN 3¢ fetlacza

Ustawienia + & + jcia WiFi . ) . i Ve
Uzywajqc przyC|skow I

ustawieniaf |’ z 3 B rearis ustawi¢ kod, zatwierdzi¢ przy-

. ciskiem OK.
OK
Konfiguracja cz:

Kod PIN uzywany jest w komunikacji z oprogramowaniem PC. Fabryczny kod t0:123.
2.1.4 Konfiguracja czytnika QR

@ 3% Ustawienia miemika Ll § [] 1156 2017.10.25

OszczednosE energii Jasnos¢ wysSwietlacza
Ustawienia dzwiekdw Konfiguracja WiFi

Klikng¢ przycisk Konfigura-
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki cja czytnika QR.

Konfiguracja czytnika QR

2 @ #
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Aby skanfigurowad skaner koddw, 2eskanuj kod:

L

1 §

2.1.5 Ustawienia jasnosci wyswietlacza

@ ;Q Ustawienia miemnika il v n 11:56 2017.10.25

Oszczednosc energii Jasnos¢ wyswietlacza
Ustawienia dzwiekdw Konfiguracja WiFi
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki

Konfiguracja czytnika QR

2 @ #

@ & Ustawienia miernika il # n 12:02 2017.10.25

Oszczednod Jasnos$é wyswietlacza ¥
Ustawienia +
50
Ustawienia
OK
Konfiguracja cz

etlacza

jcja WiFi

irukarki

W celu skonfigurowania czyt-
nika nalezy zeskanowac wy-
Swietlony kod.

Klikng¢ przycisk Jasnosé
wyswietlacza.

Uzywajac przyciskow ,+" i ="
ustawi¢ zgdang jasnos¢, za-
twierdzi¢ przyciskiem OK.
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2.1.6 Konfiguracja WiFi

@ M Ustawienia miermika «ill § [J 11:56 2017.10.25
Oszczednos¢ energii Jasnosc wyswietlacza
Ustawienia dzwigkéw Konfiguracja WiFi
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki

Konfiguracja czytnika QR

A @ #

@ 3 Konfiguracja WiFi il [ 10:25 2017.08.09

Fia e L—;ﬂuﬂ taczenie z WiFi... Wytacz
Szukaj sieci Nazwa:
Adres [P:
Zaufane sieci Maska podsieci:

Brama domysina:

P @ #

@ 3 Konfiguracja WiFi il [} 10:29 2017.08.09

Informacje OpenWrt
. alll B

Szukaj siecl )
eI

Zaufane sieci
unifi
alll | 8

@ Konfiguracja WiFi
gosc - wpisz haslo x

Klikng¢ przycisk Konfigura-
cja WiFi.

Aby uzyska¢ informacje o lo-
kalnych aktywnych sieciach
WiFi, klikna¢ przycisk Szukaj
sieci.

Zostaly odnalezione sieci wy-
magajgce hasta. Klikng¢ na-
zwe sieci, aby wpisa¢ hasto.

Whpisa¢ hasto i zatwierdzi¢

przyciskiem . Miernik
taczy sig z siecia, ktéra auto-
matycznie zostaje dotgczona
do zaufanych.
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@ 3 Konfiguracia WiFi il ] 10:32 2017.08.09
‘ Informacje

ll'[-i‘ Potaczono z WiFi Wylacz
Szukaj sieci Nazwa: gosc
Adres IP: :10.8.8.137
Zaufane sieci Maska podsieci: 255.255.255.0
Brama domyséina: 10.8.8.255
@ 3 Konfiguracia WiFi il [ 10:34 2017.08.09

Informacje —3 a gosc

Szukaj sieci

Zaufane sieci |

A @ #

2.1.7 Ustawienia drukarki
Miernik wspétpracuje z drukarka typu Sato CG2.

@ ¥ Ustawienia miemika «il § [J 11:56 2017.10.25
Oszczednosé energii Jasnosc wyswietlacza
Ustawienia dzwigkéw Konfiguracja WiFi
Ustawienia kodu PIN Ustawienia drukarki

Kanfiguracja czytnika QR

A @ #

Przyciskiem Wytacz mozna
wytgczy¢ WiFi.

Klikajgc przycisk Zaufane
sieci wyswietla sie sieci juz
zapisane w mierniku.

——
Przyciskiem & mozna usu-
nac¢ siec.

Klikng¢ przycisk Ustawienia
drukarki.
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@ ¥ Ustawienia drukarki Al ¥ ] 11:252017.10.26

Klikajac poszczegdlne pola
Auto wydruk ja p g p

b mozna zmienia¢ dane wyko-

ane wykonawcy: T , L

£ Sons nawcy pomiaréw, ktére znaj-

SR da sie na wydruku.

Q .l wokuiskiego 11 ap se100 Zaznaczenie kratki Auto wy-
druk spowoduje automatycz-

‘. tel. 74 85 83 800 1aly Swidnica ny wydruk podczas zapisy-
wania wyniku pomiaru do

m sonel@sonel.pl Wy p

pamieci, o ile drukarka jest

;& ﬁ wigczona.

2.2 Ustawienia pamieci

@ W gtéwnym menu klikngé przycisk '\)‘Q

Uwaga: Przyciskiem ;& zaréwno wchodzi si¢ do ustawien, jak réowniez przechodzi na wyzszy poziom
w ustawieniach.

@ 3 Ustawienia il ] 10:07 2017.08.09
Ustawienia miemika Ustawienia interfejsu

uzytkownika
Ustawienia pamieci Informacje o mierniku

i o Klikna¢ przycisk Ustawienia
Gprogramowania Ustawienia fabryczne pamleCI

Serwis

®© #H

2.2.1 Zarzadzanie pamiecia

@ ¥ Ustawienia pamieci ] [} 10:40 2017,08.09
Zarzadzanie pamiecia Baza limitow rezystancjl
Baza typow Baza limitéw temperatur
Klikna¢ przycisk Zarzadzanie
Baza nazw Baza materiatow

pamiecia.

A @ #
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@ ¥ Zzarzadzal pamiecia il [ 10:44 2017.08.09 Opcja umozliwia odczytanie

Kiient 1 =X ‘ ‘ % zajetosci pamieci oraz jej
& 13.00 kB B 2o wyczyszczenie: po kliknieciu
P = | | 5% przyciskp Wyczysé pamiqé
& E200KE: B8 Calkowita pojem... 7,18 GB nastepuje Ske.lsovyame
Uzytych: 428.22 MB wszystkich klientéw wraz z
LLE przyporzadkowanymi im

Wyczysc obiektami i wynikami pomia-
pamigc ——

B
row. Przyciskiem 8 znajdu-
jacym sie przy poszczegol-
;Q ﬂ nych klientach mozna tez ka-
sowac poszczegolnych klien-
tow.

2.2.2 Baza typow

Jest to zestaw typow mierzonych obiektow rezystancyjnych i indukcyjnych.

@ ;& Ustawienia pamieci al . 10:40 2017.08.09
Zarzadzanie pamiecia Baza limitow rezystancji
Baza typow Baza limitéw temperatur
Baza nazw Baza materiatow K“knac prZyC|Sk Baza ty")o"\’

A @ f

@
Zigcze
Silnik
Fabrycznie zapisane sg 4
Uit ads domysine typy. Przyciskiem
Uzwojenie mozna dodac nowy typ

mierzonego obiektu.

® @ #
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@ Boza typdw il 10:48 2017.08.00
Nazwa b 4

Wohisaé nowy typ mierzonego
obiektu.

@ 3 Baza typw ] [ 10:50 2017.08.09
Zigcze

Silnik

Transformatar

Dodane typy mozna skasowac¢
—
Uzwojenie przyciskiem &4 .

Polaczenie wyrownawcze EE

® XK @

2.2.3 Baza nazw
Jest to zestaw nazw obiektéw lub punktéw pomiarowych, w ktérych dokonywane sg pomiary.

@ A& Ustawienia pamieci ]| . 10:40 2017.08.09
Zarzadzanie pamiecia Baza limitow rezystancji
Baza typow Baza limitéw temperatur
Baza nazw Baza materiatow K“knac prZyC|Sk Baza nazw.

2 @ #

@ 3¢ Baza nazw «lll [l 11:05 2017.08.09
Rozdzielnia
Hala
Fabrycznie zapisane sg 4
it domysine nazwy. Przyciskiem
Linia @ mozna dodaé¢ nowg na-

zwe.

® K @ #
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@ Baza nozw

Nazwa b 4
le 4
7 (8l9)lo|l-|=
u O N = O ]
00| T < ;
n.om / K&

il B 11:06 2017.08.09

@ x Baza nazw
Rozdzielnia

Hala

Budynek

Linia

Stacja trafo

ill ] 11:07 2017.08.09

® XK

8
f

2.2.4 Baza limitéw rezystanciji
Ustawione limity mogg by¢é wykorzystane do automatycznej oceny poprawnosci wynikéw pomia-

réw rezystancji.

@ A& Ustawienia pamieci

Zarzadzanie pamiecia

Baza typow

Baza nazw

.l [ 10:40 2017.08.09

Baza limitow rezystancji

Baza limitow temperatur

Baza materialow

A

® #

Whpisa¢ nazwe obiektu.

Dodane nazwy obiektu mozna
—

skasowaé przyciskiem © .

Klikng¢ przycisk Baza limi-
tow rezystanciji.
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16

& Baza limitow rezystancji

il ] 11:11 2017.08.09

®

Nazwa limitu

K

3 Dodaj limit ill [l 11:17 2017.08.09

® #H

.!. Limit dolny

';' Limit gémy

H ®

L |

Nazwa limitu > X
e
x TN R A S0 T A =
q w e r t y u i 0 1
a s g b L]k
. [ 4 b || ni |l m . =
| = o
3 Dodaj limit qill ] 11:22 2017.08.09
Element WO14 54 | Limit dolny > X
.!.Lm'\itdolny bod
4.0.5 | 86
7 8 9
- —

Klikng¢ przycisk @ aby do-
dac¢ nowy limit.

Klikngé ramke Nazwa limitu.

Whpisa¢ nazwe limitu. Przyci-

skiem mozna przejsé do
ustawienia limitu dolnego.

Whpisac¢ limit dolny. Przyci-

skiem mozna przejsé do
ustawienia limitu gérnego.
Mozna tez ustawic¢ tylko jeden
Z limitéw.
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@ 3 Dodaj limit il [ 11:25 2017.08.09

Element WO14 500mohm 5%

¥, 475 ma T 525 mQ
Przyciskiem H zapisac limit

do pamieci. Przyciskiem
wychodzi sie bez zapisywania.

@ & Baza limitow rezystancji i
==}

Element WO14 500mohm 5%
& 475 mO F 525 mQ E

——
Przyciskiem & mozna ska-
sowac limit.

® XK @

2.2.5 Baza limitow temperatur

Ustawione limity mogg by¢é wykorzystane do automatycznej oceny poprawnosci wynikéw pomia-
réw temperatury.

@ A& Ustawienia pamieci | . 10:40 2017.08.09
Zarzadzanie pamiecia Baza limitow rezystancji
Baza typow Baza limitow temperatur
Klikna¢ przycisk Baza limi-
Baza nazw Baza materialow 16W temperatur

A @ f
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@ 3 Baza limitow temperatur il [ 11:28 2017.08.09

Klikng¢ przycisk @ aby do-
daé nowy limit.

@ 3% Baza limitow temperatur :
T —

Uzwojenie silnika
3 20°C = 80°C B
Whisac i zapamietac limity
analogicznie, jak w punkcie
2.2.4.
——

Przyciskiem & mozna ska-
sowac limit.

® XK @

2.2.6 Baza materiatow

Baza zawiera wspotczynniki temperaturowe rezystancji r6znych materiatow, wykorzystywane w
pomiarach z kompensacja temperatury.

@ 3 Ustawienia pamieci il [ 10:40 2017.08.09
Zarzadzanie pamiecia Baza limitow rezystancjl
Baza typow Baza limitéw temperatur
Klikng¢ przycisk Baza mate-
Baza nazw Baza materialéw riatow.

A @ #
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@ ¥ Baza materialow aill il 11:34 2017.08.09

{\ill\flsegc‘)ilczynnik alpha (a): 0.00386 K—* . . .
Fabrycznie zapisanych jest 5

Aluminium . sz

Wspotczynnik alpha (a): 0.00429 K- domysmych materiatéw wraz

G . _ e ze wspotczynnikami cieplnymi
i i il b B 2 rezystancji: miedz, aluminium,

E\E;Ijélczynnik alpha (a): 0.0033 K1 cyna, stal i srebro. PrZyCI-

Srebro skiem ® mozna doda¢ nowy
Wspdlczynnik alpha (a): 0.0041 K-* materia{.

@ 3 Dodaj materiat il [ 11:352017.08.09

Nazwa materiatu

Wspétczynnik alpha (o)

Wohisac¢ i zapamieta¢ materiat i
wspofczynnik a analogicznie,

jak w punkcie 2.2.4.
@ 3 Baza materiatow i [ 11:37 2017.08.09
Aluminium
Wspolczynnik alpha (a): 0.00429 K=
Cyna
V»yspmczynmk alpha (a): 0.0045 K-*
Stal _ =
Wspétczynnik alpha (a): 0.0033 K- Przyciskiem E mozna ska-
Srebro sowaé dodany materiat.

Wspdtczynnik alpha (a): 0.0041 K-

Zioto B
Wspdtczynnik alpha (a): 0.0036 K-*

8
® ®© #H

2.3 Aktualizacja oprogramowania

Oprogramowanie miernika okresowo jest modyfikowane. Aktualng wersje mozna $ciggnaé¢ ze
strony www.sonel.pl.

@ W gtéwnym menu klikngé ikonke x

MMR-6500, MMR-6700 — INSTRUKCJA OBStUGI 19



@ stawi ] [ 10:07 2017.08.09

3 e Ustawienia interfejsu
Ustawienia miemika Uzytikownika

Ustawienia pamieci Informacje o mierniku

Aktualizacja

opfogramowania Ustawienia fabryczne

Serwis

® #®

«ill [ 11:47 2017.08.09

@ A& Aktualizacja oprogramowania
Zainstalowana wersja: - 1729
Obowiazkowo przeczytaj!
Podczas aktualizacji oprogramowania nie wytaczaj miernika. Sprawdz czy

bateria miernika jest natadowana lub podlacz miernik do zasilania
sieciowego.
Aktualizacja z USB:

- s Aktualizuj
Znaleziono aktualizacje: 1732 (Zalecane)

Aktualizacja online:
Nie znaleziono aktualizacji

A @ #

@ & Aktualizacja oprogramowania
Zainstalowana wersja: - 1729
Obowiazkowo przeczytaj!
Podczas aktualizacji oprogramowania nie wylaczaj miernika. Sprawdz czy
Aagl i AR

bateria miernika jpek dlo zasilania
sieciowego.

il | 11:48 2017.08.09

Pobieranie!

Aktualizacja z US| o
B | extueiz

Znaleziono aktua

Aktualizacja online:
Nie znaleziono aktualizacji

ill [l 11:52 2017.08.09

@ A& Aktualizacja oprogramowania
Zainstalowana wersja: - 1729
Obowiazkowo przeczytaj!
Podczas aktualizagd i " ka. Sprawdz czy

bateria miernika ® zasilania
sieciowego.

i i 1
Aktualizacja z US Aktualizacja pobrana!

. Aktualizuj
Znaleziono aktua OK

Aktualizacja online®
Nie znaleziono aktualizacji

Klikna¢ przycisk Aktualizacja
oprogramowania.

Przeczyta¢ wyswietlony tekst.
W celu wykonania aktualizaciji
wiozy¢ dysk USB z plikami
aktualizaciji i klikng¢ odpo-
wiedni przycisk Aktualizuj lub
zapewnic potgczenie miernika
z Internetem przez WiFi i klik-
ng¢ odpowiedni przycisk Ak-
tualizuj.

Miernik pobiera oprogramo-
wanie.

Klikng¢ OK, aby uruchomic
aktualizacje lub zamkna¢
okienko, aby zrezygnowac.
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Uwaga:

- Aktualizacja wykonuje sie automatycznie i przebiega¢ moze w kilku etapach. W czasie trwania aktua-
lizacji nie wolno wytgczaé zasilania miernika ani usuwa¢ dysku USB. Proces aktualizacji jest konty-
nuowany az do momentu uruchomienia sie ekranu MENU gtéwnego.

@ 4 Menu gldwne il [ 12:02 2017.08.09

Pomiar
z automatycznym Q % Rejestrator

doborem metody ’
Pomiar
yer Funkcje
biekt w . .
rezysta?‘tc;nyﬁ:\‘; f specjaine Doplero w tym momencie
Pomiar S mozna wylaczy¢ zasilanie
i @ miernika lub przystapi¢ do je-

go uzytkowania.
Potacz

ZPC

2

2.4 Serwis
Ta funkcja jest dostepna wytacznie dla serwisu fabrycznego i jest chroniona hastem.

2.5 Ustawienia interfejsu uzytkownika

@ W gtéwnym menu klikng¢ ikonke ;&

@ ¥ Ustawienia il [l 10:07 2017.08.09
Ustawienia miemika Ustaylenlaifnterfelsy

uzytkownika
Ustawienia pamigci Infarmacje o mierniku

ulizach . Klikna¢ przycisk Ustawienia
oprogramowania Ustawienls fabhyezne interfeisu uiytkownika.

Serwis
@ }ﬁ Ustawienia interfejsu uzytkownika Al i 12:34 2017.08.09
Jezyk Temperatura Ekran startowy
PL v =€l v Menu gtéwne v

Zmien date i czas:

2017.08.09 12:34 @ Zmien

X @ #
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2.5.1 Wybor jezyka

@ ;ﬁ Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk Temperatura
PL v [*cl v

il [ 12:34 2017.08.09

Ekran startowy
Menu gtdwne v

Zmien date i czas:

12:34 @ Zmienh

o ¥ [ 11:26 2017.12.06

@ 3 Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk y
o Jezyk x ¥
EN
Zmien da PL
2017} Zmien
us

2.5.2 Wybor jednostki temperatury

@ A& Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk Temperatura
PL v [°cl v

il | 12:34 2017.08.09

Ekran startowy
Menu gtdwne v

Zmien date i czas:

2017.08.09

12:34 @ Zmien

@ ;ﬁ Ustawienia interfejsu uzytkownika

il [ 12:392017.08.09

Je::rk Temperatura xl -
°C
Zmien da K
2017] Zmien

Kliknaé przycisk Jezyk.

Klikna¢ przycisk z wybranym
jezykiem.

Klikng¢ przycisk Temperatu-
ra.

Klikng¢ przycisk z wybrang
jednostka.
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2.5.3 Wybor ekranu startowego

@ A& Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk Temperatura
PL v [*cl v

il i 12:34 2017.08.09

Ekran startowy
Menu gtdwne v

Zmien date i czas:

2017.08.09 12:34 @ Zmien

@ & Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk by
-2 Ekran startowy x ¥

aill [ 12:41 2017.08.09

Menu giéwne

Pamiar
z automatycanym
doborem metody
2017 Paiviar ZmieA
obiektow
rezystancyjnych
Parmiar
obiektow
indikevinveh i

Zmien da

2.5.4 Zmiana daty i czasu

@ A& Ustawienia interfejsu uzytkownika

Jezyk Temperatura
PL v €] v

Ekran startowy
Menu gtdwne v

Zmien date i czas:

2017.08.09 12:34 @ Zmieh

i [l 12:34 2017.08.09

A @ #

Klikna¢ przycisk Ekran star-
towy.

Klikng¢ przycisk z wybranym
ekranem startowym (ekran
bedzie automatycznie wybra-
ny po wtgczeniu miernika).
Funkcja jest przydatna w
przypadku dokonywania po-
miaréw danego typu przez
dituzszy okres czasu.

Klikng¢ przycisk daty.
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@ 3 Ustawienia interfejsu uzytkownika W 12:452017.08.09
® Ertowy

Jezyk
PL % i owne v
Rok Miesigc Dzien
+ + +
Zmieh date i ¢ 2017 a 9
2017.08.09 = - 21 Zmien
OK

2.6 Informacje o mierniku

@ W gtéwnym menu klikngé ikonke '\)‘Q

@ 3 Ustawienia il ] 10:07 2017.08.09

Ustawienia Interfejsu

Ustawienia miemika uzytkownlka

Ustawienia pamieci Informacje o mierniku

Aktualizacja

, Ustawienia fabryczne
oprogramewania oy

Serwis

®© #H

al ¥ 12:152017.12.14

@ & Informacje o mierniku
GSo:' nel”

SONEL S.A.
58-100 Swidnica
Wokulskiego 11
POLAND

Sonel MMR-6700

Numer seryjny: DW0027

Firmware: 001 beta 27

Wersja interfejsu: 1.0.0.3 beta: 23 -
1749

PCB: 1722

sonel@sonel.pl
tel. +48 74 85 83 860

K @ #

2.7 Ustawienia fabryczne

@ W gtéwnym menu klikng¢ ikonke x

Uzywajac przyciskow ,+” i ,~
ustawié rok, miesigc i dzien,
zatwierdzi¢ przyciskiem OK.
Analogicznie ustawia sie
czas. Aby wprowadzi¢ zmia-
ny, klikng¢ przycisk Zmien.

Klikngé przycisk Informacje o
mierniku.

Wyswietlaja sie dane na te-
mat miernika i jego producen-
ta.
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@ ¥ Ustawienia il [l 10:07 2017.08.09

Ustawienia interfejsu

tawi mi ke
Ustawienia miemika uzytkownlka

Ustawienia pamieci Informacje o mierniku

s . Klikna¢ przycisk Ustawienia
opfogramowania Ustawienia fabryczne fabryczne.

Serwis

® #®

@ ¥ Ustawienia fabryczne il [if 12150 2017.08.09

Uwaga! Przywracanie ustawien fabryczych
usuwa wszystkie ustawienia. Przywrécenie
ustawien zresetuje miernik. Przeczytac’: uwage i kliknqc’:

przycisk, aby przywrocic
ustawienia fabryczne, klikngé

Przywr6¢ ustawienia x
przycisk ¥, aby zrezygno-
wacé i wréci¢ do menu.

K @ #

Do ustawien fabrycznych przywracane sa:
- nastawy pomiaréw,

- lista typéw obiektdéw,

- lista nazw obiektow,

- lista materiatow,

- lista limitéw R,

- lista limitow T,

- ustawienia dzwiekow,

- domysiny ekran startowy,

- lista sieci WiFi,

- jednostka temperatury,

- ustawienia kodu PIN,

- ustawienia oszczednosci energii,
- jasnos¢ wyswietlacza.

2.8 Awaryjne wyltaczenie miernika
Aby wytgczy¢ awaryjnie miernik, nalezy wcisna¢ i przytrzymac przycisk START/STOP.
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3 Pomiary

Uwaga:

- Pomiar z kompensacjg temperatury stosuje sie, gdy interesuje nas rezystancja obiektu w okreslonej
temperaturze odniesienia, a pomiar wykonywany jest w innej. Na podstawie temperaturowego wspot-
czynnika rezystancji a mierzonego obiektu miernik wylicza warto$¢ rezystancji w temperaturze odnie-
sienia.

- W przypadku uzycia funkcji kompensacji temperatury deklarowana doktadno$¢ pomiaru dotyczy wy-
niku przed wykonaniem kompensaciji.

3.1 Pomiar obiektow rezystancyjnych

@ & Pomiar obiektéw rezystancyjnych il ¥ [J 12:13 2017.10.25
('E: Nazwa punktu pomiaroweg
azwa E ego

| s A= = A * Auto 100 mA

+ RE=---
+ RR=—-

@ I Nazwa punktu pomiarowego x I

s
Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo
L 2l b il 5 B T B 5 1€ i W razie potrzeby nadaé na-
g lw (el el &yl ul el pl |1 zwe punktu pomiarowego.

Uwaga:

- Wpisanie nazwy punktu pomiarowego spowoduje, ze przy zapisywaniu wyniku pomiaru do pamieci,
po wybraniu klienta i obiektu (podobiektu) wystarczy klikng¢ przycisk E , punkt zostanie utworzony i
zapisany automatycznie. W przypadku, gdy przy zapisie klikniemy na istniejgcy juz w pamieci inny

punkt, to nastgpi nadpisanie nazwy wprowadzonej przy organizacji pamieci dla punktu wskazanego w
pamigci przez nazwe wprowadzong w oknie pomiaru.
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@ & Pomiar obiektéw rezystancyjnych il § [ 12:17 2017.10.25 Przetgczanie Auto/Manual

G\Q Punkt pomiarowy 1 (aun)matyczny/reczny dObér

zakresu):
Auto — prad pomiarowy jest
—— ograniczony do wartosci nie
i AU= —  A* Auto 100 mA wiekszej niz ustawiona,

R Manuz'al,— prqd_ pomiarowy ma
- RR=-- wartos¢ ustawiong.

Ustawianie wartosci pradu

°o ﬂ pomiarowego.

@ Przyciskiem “o przechodzi sie do kolejnych ustawien.

3 Ustawienia pomiaru .l [ 13:22 2017.08.09 Przetgczanie Pomiar
X = 1Kierunkowy/pomiar
N g "\ ) 2Kierunkoxyy.p
Auto 100/A LQT.ID.‘:E“ W\ﬁnwf‘l.”?m )
= S Wyboér sposobu wyzwalania
pomiaru:
Nazwa ustawien limitu _ rQCZne: prZyCiSkiem
START/STOP
¥, Limit dolny & Limit gérny - automatyczne: przez podta-

czenie przewoddéw pomiaro-

wych do obiektu
(?2 &< ﬂ - ciggte: wyzwalanie i zakon-
czenie pomiaru przyciskiem
START/STOP.
Okienka ustawiania doboru zakresu i prgdu pomiarowego na powyzszym ekranie odpowiadajg tym
samym okienkom na ekranie poprzednim.

Uwagi:

- Tryb automatycznego i ciagtego wyzwalania pomiaréw nie jest aktywny dla | >10 A.

- Pomiar pradem > 10A mozliwy jest wytacznie przy zasilaniu sieciowym.

- Pomiar dwukierunkowy stosuje sie w celu kompensacji potencjatu pojawiajgcego sie na styku dwéch
roznych przewodnikow. W tym przypadku wynik gtéwny pomiaru jest $rednig z wynikéw w poszcze-
golnych kierunkach.

- Po wybraniu wyzwalania automatycznego nalezy pierwszy pomiar uruchomié przyciskiem
START/STOP, nastepne mozna uruchamia¢ przez podtgczenie przewodéw pomiarowych do obiektu.
- Wyzwalanie automatyczne dziata poprawnie dla rezystancji < 4 kQ, powyzej tej wartosci nie ma gwa-
rancji poprawnego dziatania.

@ W razie potrzeby wybrac limity rezystancji z bazy (klikng¢ Nazwa ustawien limitu) lub
ustawi¢ wymagane dla aktualnego pomiaru klikajac Limit dolny i/lub Limit gorny.
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,}& Ustawienia pomiaru

13:26 2017.08.09

!. Limit dd

Nazwa ustawien limitu

Element WO14 500mohm 5%

"
zwalanie
reczne

il [l 13:29 2017.08.09

3% Ustawienia pomiaru

il [l 13:27 2017.08.09

A Zakre
\ (ma

Auto
100

—

B, Limit dolny 7

Limit dolny x
ved

. > EmE

i 6

8

9
o . EINEE

¥ Ustawienia pomiaru

‘;i, N Z(amkrae Limit gérny x
Wy,{waiame‘r Auto
e 100 nf 2
. L2 e
4 5 6
B, Limit dolny 7 .89

«
v
Wyzwalanie
reczne

Klikng¢ przycisk S‘ , aby wej$¢ do ustawien temperatury. Po zaznaczeniu pola Kompen-
sacja temperatur miernik wylicza, na podstawie podanych temperatur i temperaturowego
wspotczynnika rezystancji, rezystancje w temperaturze odniesienia.

Wigczanie/
wytgczanie
kompensacji
temperatur.

Whpisa¢ war-
to$¢ tempera-
tury otoczenia
— opcjonalne. N
Wpisaé —»
wartos¢ tem-
peratury obiek-
tu lub zmierzy¢
termometrem
podtaczonym
do gniazda
miernika.

Uwagi:

- Po wiaczeniu kompensacji temperatur nalezy ustawi¢ wszystkie wartosci (temperatura otoczenia

}ﬁ Ustawienia temperatury

@ Temp. ctoczenia

w Temp. ohiektu

Kompensacja temperatury

S0

@

niekoniecznie), aby wyj$¢ do ekranu pomiaru.
- Temperatura otoczenia jest dodawana do raportu z pomiaréw.

Lall | 13:41 2017.08.09

Nazwa ustawien materialowych z bazy v

@ #

@ Wocisna¢ przycisk ('h aby przejs¢é do pomiaru.

28

Wybraé materiat z bazy

lub

wpisac wartos$¢ wspot-
czynnika a dla mierzone-

go obiektu.

Whisa¢ wartos¢ tempera-
tury odniesienia, dla kto-
rej obliczony bedzie wy-

nik.
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& Pomiar obiektéw rezystancyjnych all # . 11:38 2017.12.06
(;E: Punkt pomiarowy 1

Ro=___To=20°C
R=___T;=25°C
| = o= AU= — A% Auto 10 A v
+ Rp=--- ¥ 180 p0
* RR=—- 2150 Q2
@ Ta=25"°C B a=0.0041 K*
WT1=25°C & To=20°C

e @ #

Podtaczy¢ miernik do badanego obiektu. Wcisng¢ przycisk START/STOP.

-—-—- |==10A

Uwaga:

- Podtaczenie przewoddéw pomiarowych do gniazd pragdu 10 A powoduje blokade pomiaru dla pradéw
>10 A

& Pomiar obiektéw rezystancyjnych Ll # . 11:40 2017.12.06

('22 Punkt pomiarowy 1 E
o Ro=163.4 10 To=20 °C

R=166.7 uQ T,=25 °C

I=10A au=1757mV Y Auto 10A v Wynik poprawny: Ry w granicach li-
+ RF=166.0 1Q . F 180 y0 mitow.

« RR=167.3 uQ £ 2150 10

®Ta=25"C B 0=0.0041 K-?

WT1=25"°C & To=20°C

e @ f
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& Pomiar obiektéw rezystancyjnych i ¥ [ 11:422017.12.06
(;E: Punkt pomiarowy 1 E

Ro=422.9 pQd To=20 °C

R=431.6 pQ T;=25 °C

I=10A Au=4.549mv A% Auto 104 Wynik niepoprawny: Ro poza grani-
« Rp=431.3 pQ - %180 pQ cami limitéw.

= RR=431.9 0 £ 2150 p0

@ Ta=25°C & ¢=0.0041 K-

WT1=25°C ¥ To=20"°C

e @ #

AU — spadek napigcia na mierzonym obiekcie

Ro — rezystancja w temperaturze odniesienia

Rr — rezystancja przy pradzie pomiarowym ptyngcym w kierunku umownym dodatnim
Rr — rezystancja przy pradzie pomiarowym ptynacym w kierunku umownym ujemnym
T.— temperatura otoczenia

T1— temperatura obiektu

To— temperatura odniesienia

a — wspotczynnik temperaturowy rezystanciji

* — limit gérny

&, — limit dolny

Uwagi:

- Prad pomiarowy uzyskiwany jest ze zrédta pragdowego.

- Przy pomiarach duzymi prgdami moze wystapi¢ przegrzewanie sig ztacz silnopradowych na skutek:
zbyt dtugiego przeptywu pradu lub niedokrecenia, zabrudzenia lub uszkodzenia zigcza.

- Deklarowana niepewnos¢ pomiaru odnosi sie do wartosci zmierzonej, dla wartosci przeliczonej do
temperatury odniesienia niepewno$¢ nie jest okreslona.

- Wynik mozna wpisaé¢ do pamigci klikajac przycisk E (patrz punkt 4.2).
3.2 Pomiar obiektow indukcyjnych

@ & Pomiar obiektéw indukeyjnych il ¥ [ 13:07 2017.10.25
(;h Nazwa punktu pomiarowego

= s AU= —- 1A
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x

Nazwa punktu pomiarowego

[

Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo
1 2 3 4 ) 6 2 8 9 0 - =

(= OIS, ST~ O I < v | 8 - OO O

a s || d fllla |l h j k | % !
zZ | x|l e 2 : i E
-

« Pomiar obiektéw indukeyjnych il ¥ [ 13:09 2017.10.25
(;h Punkt pomiarowy 2

®

AU

1A <\

% w @ *#

Przyciskiem G0 przechodzi sie do kolejnych ustawien.

®

Wybor trybu 3 Ustawienia pomiaru il [ 1421 2017.08.09
pomiaru: —— Ve RTgorytm
- normalny \Z‘{W > l‘
- ciggly: po- | Tryb Pomia Normal
m|aqrgt|}\IN§dO 1A normalny Z—Qieavunjkyu 4 e mwy\
wytgczenia . -

H . azwa ustawien limitu
przyciskiem
START/STOP

3, Limit dolny & Limit gérny
o 'y ft

Okienka ustawiania doboru zakresu i prgdu pomiarowego na powyzszym ekranie odpowiadajg tym

samym okienkom na ekranie poprzednim.
Uwagi:

- Prad > 10 A jest niedostepny w tej funkcji.

- Pomiar dwukierunkowy stosuje sie w celu kompensacji potencjatu pojawiajgcego sie na styku dwéch
roznych przewodnikow. W tym przypadku wynik gtéwny pomiaru jest srednig z wynikéw w poszcze-

golnych kierunkach.

W razie potrzeby nada¢ na-
zwe punktu pomiarowego.

W pomiarach obiektoéw induk-
cyjnych mozliwy jest tylko tryb
Auto —
ograniczony do wartosci nie
wigkszej niz ustawiona.

prad pomiarowy jest

Ustawianie ograniczenia war-
tosci pradu pomiarowego.

Przetaczanie Pomiar
1Kierunkowy/Pomiar
2Kierunkowy.

Wybér algorytmu:

- normalny

- szybki: wigksza tole-
rancja dla kryterium
stabilnosci wyniku

- specjalny — moze
by¢ stosowany m.in.
dla rdzeni amorficz-
nych; zaleca sie tez
stosowanie w przy-
padku pomiaru trans-
formatoréw energe-
tycznych duzej mocy.
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- Rdzen amorficzny to taki, w ktérym do konstrukcji wykorzystano blache amorficzna, ktéra swojg nie-
krystaliczng strukturg bardziej zblizona jest budowg do szkta niz metalu. Straty jalowe w takim trans-
formatorze sg znacznie mniejsze niz w jego tradycyjnym odpowiedniku. Proces pomiaru rezystancji ze
wzgledu na charakter obiektu zawiera zmieniony algorytm pomiarowy wzgledem normalnych obiektéw
indukcyjnych.
- W przypadku pomiaru duzych transformatoréw z roztadowanym akumulatorem i dtugimi przewodami
pomiarowymi moze pojawi¢ sie problem ze stabilizacjg wyniku pomiaru (pob6r zbyt duzej mocy z roz-
tadowanego akumulatora). W takim przypadku:

- natadowa¢ akumulator lub

- pracowac z zasilaniem sieciowym lub

- skroci¢ przewody pomiarowe.

Wybra¢ limity rezystancji z bazy (klikng¢ Nazwa ustawien limitu) lub ustawi¢ wymagane
dla aktualnego pomiaru klikajgc Limit dolny i/lub Limit gorny.

* Ustawienia pomiaru Ll i 14:36 2017.08.09

orytm
Nazwa ustawien limitu b 4 B
Fmalny
Element WO15 500uohm 5%
Trafo 1
L Limit dd
Zakrel Limit dolny »® Algorytm Zakrel Limit gérny % Algorytm
(ma (ma
1A fo 4 Normalny ¥ i & Normalny W
SEAEY || - . SENEY <[]
4 5 6 4 5 6
B, Limit dolny 70 ) 8, Limit dolny TalloBe 10

@ Klikng¢ przycisk g‘ , aby wej$¢ do ustawien temperatury. Po zaznaczeniu pola Kompen-
sacja temperatur miernik wylicza, na podstawie podanych temperatur i temperaturowego
wspoiczynnika rezystancji, rezystancje w temperaturze odniesienia.
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Wigczanie/ Wybraé materiat z bazy

wytgczanie lub
kompensacji & Ustawienia temperatury il [§ 14:41 2017.02.09
temperatur Kompensacja temperatury Wpisaé wartos¢ WSpé*'
- czynnika a dla mierzone-
Whpisa¢ war- ;
pisac wa Nazwa ustawien materialowych z bazy v go obiektu

tos$¢ tempera-
tury otoczenia
- opCJonaIne »@ Temp. otoczenia
Wpisa(: —_— w Temp. obiektu
wartos¢ tem-
peratury obiek-
tu lub zmierzy¢ ('E) ’DO ﬂ
termometrem
podtaczonym
do gniazda
miernika

Whisa¢ wartos¢ tempera-
tury odniesienia

Uwagi:
- Po wigczeniu kompensacji temperatur nalezy ustawi¢ wszystkie wartosci (temperatura otoczenia nie

koniecznie), aby wyjs¢ do ekranu pomiaru.
- Temperatura otoczenia jest dodawana do raportu z pomiaréw.

@ Wecisna¢ przycisk ?Q, aby przej$¢ do pomiaru.

& Pomiar obiektéw indukcyjnych il § [ 13:152017.10.25
GE) Punkt pomiarowy 2
Ro=___To=20°C
R=___ T=30°C

| = - AU= --- 1A
+ RE=--- Tl40
+ RR=—- *080

B a=0.00386 K!

@T1=30"C & To=20"C

% w @ #

Podtgczy¢ miernik do badanego obiektu. Wcisnaé¢ przycisk START/STOP.
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& Pomiar obiektéw indukcyinych A ¥ ) 12215 2017.12.06
c'h Punkt pomiarowy 2 E

« R0=1.1054 Q To=20 °C

R=1.1481 0 T,=30 °C

I=1A AU=1.1953V 1A b Wynik poprawny: Ry w granicach li-
+ Rp=1.1479 Q . w140 mitow.
~ Rp=1.1482 0 45 2080
# «=0.00386 K*
@WT1=30"°C & To=20°C

',ﬂ' Pomiar obiektow indukcyjnych alll # . 12:18 2017.12.06

Gh Punkt pomiarowy 2 E
Ro=1.1035Q To=20 °C

R=1.1461 Q T,;=30 °C

I=1A AU=11937V 1A v Wynik niepoprawny: R, poza grani-
+ RE=1.1461 Q . 10 cami limitéw.
« RR=1.1462 0 Iy 2080
# a=0.00386 K
WT1=30°C ¥ To=20°C

% w @ #

AU — spadek napigcia na mierzonym obiekcie

Rr — rezystancja przy pradzie pomiarowym ptyngcym w kierunku umownym dodatnim
Rr — rezystancja przy pradzie pomiarowym ptynacym w kierunku umownym ujemnym
T,— temperatura otoczenia

T1— temperatura obiektu

To— temperatura odniesienia

a — wspotczynnik temperaturowy rezystanciji

* — limit gérny

&, — limit dolny
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@ & Pomiar obiektéw indukeyjnych il [ 08:34 2017.10.27
(;h Punkt pomiarowy 2 E

s B1c ¢ 0 ] e o e e S A A SR i o e S A = R S o

0.9750 Q

Przyciskiem Y™ mozna prze-
taczy¢ sie na wysSwietlanie
wykresu rezystancji w czasie.

0.6500 Q

0.3250 0

0 1.1465 Q 7

@Q % @

Uwagi:

- Zaleca sie stosowa¢ maksymalng moc zrodta (odpowiednio wysoko ustawia¢ ograniczenie pradu),
gdyz wtedy rdzen szybciej sie nasyca a wynik szybciej stabilizuje.

- Deklarowana niepewnos$¢ pomiaru odnosi sie do warto$ci zmierzonej, dla wartosci przeliczonej do
temperatury odniesienia niepewnos¢ nie jest okreslona.

- Wartosci rezystancji > 2 kQ ukazujace sig na ekranie w czasie pomiaru sg wyswietlane w celach in-
formacyjnych i nie maja okreslonej doktadnosci.

- Wynik mozna wpisac¢ do pamieci klikajac przycisk E (patrz punkt 4.2).
3.3 Pomiar z automatycznym doborem metody

@ £) Pomiar automatyczny Ll ¥ [ 13:51 2017.10.25
(;h Nazwa punktu pomiarowego
Pomiar przebiega jak dla
obiektow indukcyjnych. Jezeli
— = na podstawie réznic miedzy

L= AU= - 1A . chwilowg a $rednig rezystan-
R cja w czasie stabilizacji wyni-
< RR=—- ku miernik uzna, ze obiekt ma

charakter rezystancyjny,
szybciej konczy pomiar.

e @ #

Uwagi:

- Prad > 10 A jest niedostepny w tej funkcji.

- Dla transformatoréw duzej mocy zaleca sig stosowanie pomiaréw w trybie jak dla obiektow indukcyj-
nych.

3.4 Rejestrator

Rejestrator umozliwia zapis wynikéw z interwatem od 1 s do 15 min.
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@

®

36

®o Rejestrator

il [J 07:49 2017.08.10

®@o Nazwa punktu pomiarowego
= A Auto 1A v
®---
Ols
@1 min

“© w @ #

Nazwa punktu pomiarowego
\ ted

Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo

%o Rejestrator

il [ 07:53 2017.08.10

@o  Punkt pomiarowy 2 /
= A* Auto 1A v

@ -

dls

@1 min

% w @ #

Przyciskiem Qo przechodzi si¢ do kolejnych ustawien.

x Ustawienia pomiaru

W razie potrzeby nada¢ na-
zwe punktu pomiarowego.

Przetaczanie Auto/Manual:
Auto — prad pomiarowy jest
ograniczony do wartosci nie
wiekszej niz ustawiona,
Manual — prad pomiarowy ma
warto$¢ ustawiong.

W pomiarach obiektow induk-
cyjnych jest tylko tryb Auto.

Ustawianie wartosci lub ogra-
niczenia wartosci pradu po-
miarowego.

il [J 07:55 2017.08.10

Zakres | 3]
Wybér typu A traxT > & @ e
obiektu: Auto ’ Obiekt _
- rezystancyjny e rezystancyiny @ 2
- indukeyjny

Nazwa ustawien limitu

‘!. Limit dolny T Limit gorny

4— Wybor interwatu cza-
sowego: 1s,5s, 10
s, 15, 1 min, 5 min,
10 min, 15 min.

Vi
N\ Wybor czasu reje-

stracji: 1 min, 5 min,
10 min, 15 min, 30
min.

%o

s |
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Uwagi:

- Prad > 10 A jest niedostepny w tej funkcji.

- Ustawiony czas probkowania musi by¢é mniejszy od ustawionego czasu rejestracji, w przeciwnym

przypadku miernik ustawia czasy domysine.

Wybra¢ limity rezystancji z bazy (klikng¢ Nazwa ustawien limitu) lub ustawi¢ wymagane

dla aktualnego pomiaru klikajgc Limit dolny i/lub Limit gérny.

Lall [J 07:57 2017.08.10

A& Ustawienia pomiaru

£

A« Nazwa ustawien limitu ® ./
Auto
Element WO15 500uohm 5% v
Trafo 1 v
.!. Limit dg

3% Ustawienia pomiaru

i [ 07:58 2017.08.10

R Zakre] foat | v A Zakrey i 4 v
\ ha Limit dolny x A e Limit gérny x
Auto ! 2l - Auto it sl E
NN <[ o] - NENEY <[ -] -
4 5 6 4 6
B, Limit dolny 70 ) B, Limit dolny 7 9
oL - ——

3% Ustawienia pomiaru

il [ 08:00 2017.08.10

@ Wocisna¢ przycisk @o, aby przej$¢ do rejestracii.

Al [ 08:21 2017.08.10

%o Rejestrator

@o  Punkt pomiarowy 2

Ji=== 1A v
@ F250
&1ls 220
@1 min

“© w @ #

@ Podtgczy¢ miernik do badanego obiektu. Wcisngé¢ przycisk START/STOP.
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®o Rejestrator .l [J 08:24 2017.08.10

@o  Punkt pomiarowy 2 E

v 2.340 Q

I=1.0A 1A 7

Nr prébki/ilos¢ probek
\ @ 60/60 250
A Here

Interwat czasowy ——p 51
% W #

.
%o Rejestrator | n 08:25 2017.08.10

Czas rejestracji

@o  Punkt pomiarowy 2 E

2,600 QsTTo T T

10500 Przyciskiem Y™ mozna prze-

T e e R e e taczy¢ sie na wyswietlanie
wykresu rezystancji w czasie,

Lt zaréwno podczas rejestracji,
jak i po zakonczeniu.

0 © 100 |[ 23409 | 1:00

Uwaga:

- Po zakonczeniu rejestracji wynik mozna wpisa¢ do pamigci klikajgc przycisk E (patrz punkt 4.2).
Wartosci poszczeg6lnych probek mozna odczyta¢ przegladajac pamigé (patrz punkt 4.3).

3.5 Funkcje specjalne

i [J 08:47 2017.08.10

ﬂ Menu gléwne

Pomiar

Temperatura A
EEREle temperatury uzwojer

Pomiar
z cegami pradowymi

Kalibracja
cegow

o
E

4 f

Miernik posiada cztery dodatkowe funkcje:

- pomiar temperatury,

- pomiar temperatury uzwojen silnika na podstawie pomiaru rezystancji,
- pomiar z cegami prgdowymi,

- kalibracja cegéw.

3.5.1 Pomiar rezystancji z uzyciem cegow

Pomiar z uzyciem cegoéw stosuje sie w przypadku obiektéw dwustronnie uziemionych np. wytgcz-
nikéw automatycznych. Cegami mierzy sie prad ptynacy przez uziemienie a jego warto$¢ stuzy do wy-
liczenia wartosci pradu faktycznie ptyngcego przez mierzony obiekt.
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@ Podtgczy¢ miernik wg rysunku.

-——= 1<=10A

Seog Jo] o5 o) o] p g5 lo] g

oy
QTN NI NN

@ 8 Pomiar z cegami pradowymi all ¥ [ 14:04 2017.12.06
(;h Nazwa punktu pomiarowego O
I=1mA  AUf=  A*Auto 1A Weisna¢ przycisk
+ Rp=— START/STOP.
RR=
LR

e @ #

@ {  Pomiar z cegami pradowymi ol [ 14:30 2017.12.14

(' Nazwa punktu pomiarowego

19.85 mQ

Oproécz rezystanciji miernik

|=1A AU=0.0007V A\* Manual 1A .. . . . .z

wyswietla réwniez wartos¢
+ RE=18.90 mQ a i i
- R 2080 M ﬂ pradu Zmierzonego cegami.
§1L=01A

e @ #

Uwaga:
- Brak podtaczonych cegoéw jest sygnalizowany wyswietleniem ikony X

3.5.2 Kalibracja cegow

Przed pierwszym uzyciem ceg6w nalezy je skalibrowa¢. W tym celu nalezy zewrze¢ oba gniazda
pradowe, zatozy¢ cegi na przewod i nacisngé START/STOP. Przy kalibracji cegéw prad zawsze jest
mniejszy od 10 A, mozna zatem uzy¢ gniazd 10 A lub 100 A (200 A).
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DTN NN NN ETTN TN CRRTEINAL) o

"= (Kalibracja cegow | . 14:20 2017.12.14

CAL

Kalibracja cegéw

(_( — Kalibracja cegéw
X V¥ o zakoficzona sukcesem.

® #

3.5.3 Pomiar temperatury

@ Podtaczyé czujnik temperatury do odpowiedniego gniazda w mierniku.

@ 3‘ Temperatura 1 ¥ . 07:26

23.0 °C

Odczyta¢ temperature.

@ #

3.5.4 Pomiar temperatury uzwojen

Funkcja umozliwia obliczenie temperatury uzwojen nagrzanego obiektu, np. silnika na podstawie
pomiaru rezystancji uzwojenia w temperaturze otoczenia i po okresie pracy oraz znanego temperatu-
rowego wspotczynnika rezystancji materiatu uzwojenia. Zaktada sie, ze po dtuzszym postoju tempera-
tura uzwojenia i korpusu silnika jest taka sama. Po okresie pracy temperatura uzwojenia w pierwszym
momencie rozni sie od temperatury korpusu. Mozna jg wyliczy¢ na podstawie pomiaru zmiany rezy-
stancji uzwojenia.
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4 Pomiar temperatury uzwojen Ll ? n 08:03 2017.08.11

('b Nazwa punktu pomiarowego

= 1A v

®RT1=--

G RT2=—
i Nazwa punktu pomiarowego b 4 I

Ls.4

Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo

£ | R A o R 5 = 8 R W razie potrzeby nada¢ na-

a e el e e by sl i sl e L zwe punktu pomiarowego.

4B Pomiar temperatury uzwolef .l ¥ [J 08:062017.08.11 Sposbéb podawania pradu po-
miarowego ustawiony jest na
state na Auto — prad pomiaro-
wy jest ograniczony do warto-
$ci nie wigkszej niz ustawiona.

Ustawianie wartosci lub ogra-
niczenia wartosci pradu po-
miarowego.

% §& @ f

Przyciskiem O przechodzi sie do ustawienia limitéw (tryb, pomiar i wyzwalanie ustawio-
ne sg na sztywno).

& Ustawienia pomiaru Al # n 08:07 2017.08.11

Zakres |
(max)
1A v
Nazwa ustawief limitu v
|!| Limit dolny T Limit gérny

o) & © #
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@ W razie potrzeby wybra¢ limity temperatury z bazy (klikng¢ Nazwa ustawien limitu) lub
ustawi¢ wymagane dla aktualnego pomiaru klikajgc Limit dolny i/lub Limit gorny.

¥ Ustawienia pomiaru al ¥ [ 08:092017.08.11

Nazwa ustawien limitu x

Uzwojenie silnika

‘!. Limit dd

3% Ustawienia pomiaru ol * n 08:162017.08.11 3% Ustawienia pomiaru ol # n 08:182017.08:11
Zakre For Zakre it aé
it dol t
e Limit dolny x e Limit gérny b 4
1A 6|l 1A °C &
Lol 2013 [
v v
4 i 6 4 = (4
B, Limit dolny 70| - B, Limit dolny 7 .89

@ Klikng¢ przycisk g‘ , aby wej$¢ do ustawien temperatury.

Whpisa¢ wartos$¢ Wybra¢ materiat z
temperatury oto- / bazy lub

czenia — opcjonal- Nazwa ustawien materialowych z bazy v

ne Wopisaé wartosé

& wspdiczynnika a dia
mierzonego obiektu

Wpisaé wartos¢ {h} Fioe et
temperatury obiek-

tu lub zmierzyé 4P Temp. oviektu
termometrem pod-

taczonym do
gniazda miernika ﬂ

Uwaga:

- Wpisanie wspétczynnika a i temperatury obiektu jest konieczne, aby mozna byto wej$¢ do ekranu
pomiaru.

Wocisna¢ przycisk Q, aby przejs$¢ do pomiaru.
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W Pomiar temperatury uzwojen il ¥ [J 08:22 2017.08.11

('h Silnik
T2=
| = 1A v
B RT1=— *80°C
& Rp=— 220°C
@ Ta=25°C & 0=0,00386 K-!
WT1=25°C

% & @ #

Podtgczy¢ miernik do uzwojenia silnika. Wcisna¢ przycisk START/STOP.

(19

-- -~ l<=10A

W Pomiar temperatury uzwojen Al ¥ [ 08:302017.08.11

Odtacz przewody
pomiarowe | uruchom
obiekt.

Poczekaj az obiekt sig
rozgrzeje.

Ponownie odtgcz obiekt od
zasilania | przytacz
przewody pomiarowe
Nacisnij START

% f

Po zadanym czasie pracy wytaczyé¢ silnik, ponownie podtgczy¢ miernik do uzwojenia silnika i
wcisngé przycisk START/STOP.
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4 Pomiar temperatury uzwoien i ? i 08:39 2017.08.11

('h Silnik E
o
v T2=42.0 °C
I=11A 1A v

$® RT1=880.9 mQ *80°C

& R72=938.6 mQ ﬁ 220°C

@ T3=25°C # a=0.00386 K1
WT1=25°C

% & © #

Rr1 — rezystancja zimnego uzwojenia

Rr. — rezystancja nagrzanego uzwojenia
T1— temperatura zimnego obiektu

T,— temperatura otoczenia

a — wspotczynnik temperaturowy rezystanciji
* — limit gérny

&, — limit dolny
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4 Pamieé

4.1 Organizacja pamieci (klienci, obiekty, punkty pomiarowe i reje-
stratory)

Uwaga:
- Pamie¢ mozna zorganizowac¢ przed pomiarami lub na biezgco, po wykonaniu pomiaru.

4.1.1 Wprowadzanie klientow

@ A Menu gidwne i ¥ [ 13:37 2017.08.08
Pomiar
z automatycznym Q‘ % Rejestrator
/ w

doborem metody

nb?::‘!;: & Funkcje
il ’ specjalne
S

rezystancyjnych

Kliknaé przycisk E.!, aby

Pomiar
obiektéw @ s Co
indukeyjnych wejsc do pamiegcl.
Potacz
zPC &

X

Uwaga:

- Przyciskiem W wchodzi sie do obstugi pamieci wynikéw pomiaréw, jak réwniez przechodzi na wyz-
Szy poziom w pamigci.

@ W Zzarzadzanie pamiecia i ¥ [ 10:152017.08.11

Nazwa:
Klient 1
Adres:

Telefon:

Aby dodac¢ klienta, klikngé
Adres E-mail:
przycisk @

Osoba kontaktowa:

Opis

® @ #
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@ 3 Dodaj Klienta af ¥ [ 1007 2007.0811
& Nazwa Klienta

9 Adres Osoba kontaktowa
.’ Kod pocztowy k Telefon

m Miasto }A‘v{ Adres E-mail
;:_ Opis

® ® #H

@ 3+ Dodaj Kiienta A ¥ [ 10:212017.08.11
X «ient1

9 ul. Dluga 15 Jan Kowalski
.’ 54-234 k 832456789
ﬁ Wroctaw m info@firma.com
;:_ Opis

H ® @ f

@ W Zarzadzanie pamiecia i ¥ [ 10:232017.08.11
a Klient 1 0 Nazwa:
371 Adres:
Telefon:
Adres E-mail:

Osoba kontaktowa:

Opis:

® ® #H

Klikajgc poszczegdline pola
wpisac dane klienta przy po-
mocy klawiatury. Nazwa
klienta (pole oznaczone po-
maranczowg ramka) jest
obowigzkowa.

Przyciskiem E zapisa¢ dane
klienta do pamieci.

4.1.2 Wprowadzanie obiektow, podobiektow, punktow pomiarowych i reje-

stracji
4.1.2.1 Wprowadzanie obiektéw i podobiektow
@ W Zarzadzanie pamiecia af ¥ J 10:252017.08.11

a Klient 1 0 Nazwa:

112 Adres:
Klient 2

& 2/2 O Telefon:

Adres E-mail:

Osoba kontaktowa:

Opis

@ @

Klikngé przycisk €» wybra-
nego klienta.
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W Podglad klienta Lill § [ 10:27 2017.08.11

Klient 1 >
A [g

Aby doda¢ obiekt, punkt po-
miarowy lub rejestracje, klik-

ngc¢ przycisk ‘2.

M ® Q © #

i ¥ [ 10:28 2017.08.11

Dodaj nowy: %

Klikng¢ przycisk Obiekt.

Obiekt P.pomiarowy | Rejestracje

J3# Dodaj obiekt a1 ¥ [ 10302017.08.11
h Nazwa obiektu
Klient 1
Podobiekt: 0
Zapisow: g Klikngé pole Nazwa obiektu,
P. pomiarowy @0 aby nadaé¢ nazwe obiektu -
rejestracja =] obowigzkowe.
Opis
Typ obiektu
! Nazwa obiektu > X I
oL

Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo

£ | R e [ 5 R L | RS Wybra¢ jedng z nazw do-
e 0020 S0 | 0 5 S Y myslnych lub wpisa¢ wtasng.
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3¢ Dodaj obiekt «il ¥ [ 10:32 2017.08.11
h Stacja trafo
Klient 1
Podobiekt: 0 Mozna dotgczyé dodatkowy
Er i J opis klikajac pole Opis. Klika-
P. pomiarowy @0 jac pole Typ obiektu mozna
Felestiec Al wybrag¢ typ domysiny lub wpi-
Opis sac wiasny.
Typ obiektu
! 4 Typ obiektu b4 I
el

Ziacze Silnik Transformator Uzwojenie Potaczenie wyréwnawcze

Wybra¢ jedng z nazw do-
gllwi/lel |t ¥/l ol p|l]1 myslinych lub wpisa¢ wtasng.

=
o
=
=
==
T

2z X € g :
o -

J# Dodaj obiekt i % [ 10:352017.08.11
h Stacja trafo
Klient 1
Podobiekt: 0
Zapisow: 0
p. pomiarowy @0 Przyciskiem E wpisac
rejestracja as 0 obiekt do pamigci.
Opis
Transformator

W Podglad klienta Al ¥ [ 10:37 2017.08.11

Klient 1 > Stacja trafo »
Al s &

Klikajac przycisk @ mozna
dodawac kolejne obiekty. Kli-
kajac pole obiektu i przycisk

mozna w obiekcie wpisa¢
podobiekty itd. do 4 pozio-
moéw.

i ® Q © #
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& podglad klienta il § [ 10:39 2017.08.11

@

& |1<!|ent 1 %‘

Stacja trafo >
&

M ® Q © #

& podglad klienta af ¥ [ 10:40 2017.08.11
Klient 1 ol
At K
¢ )
1 Dodaj nowy: b 4
Obiekt P.pomiarowy | Rejestracje

4.1.2.2 Wprowadzanie punktow pomiarowych i rejestracji

Punkty pomiarowe i rejestracje mozna wprowadzi¢ na dowolnym poziomie pamigci tj. na poziomie
klienta, obiektu lub podobiekiu. Rejestracja jest punktem pomiarowym wyréznionym ze wzgledu na
wykonywanie serii pomiaréw w jednym punkcie.

@ M Podglad klienta «i ¥ [ 10:39 2017.08.11
a Il(hem 1 ’@

¢
E Kliknagé przycisk @ Klienta a

nastepnie @ lub na poziomie
obiektu (podobiektu) przycisk

M ® Q © #

MMR-6500, MMR-6700 — INSTRUKCJA OBSLUGI 49



50

& podglad klienta af ¥ [ 10:40 2017.08.11
& |1<!|ent 1 %‘
St —
T Dodaj nowy: %
Klikng¢ przycisk
Obiekt P.pomiarowy | Rejestracje P'Romlar‘?wv lub
Rejestracje.
2» Dodaj punkt pomiarowy i # i 10:47 2017.08.11

n Nazwa p. pomiarowego

Klikna¢ pole Nazwa
p.pomiarowego, aby nada¢
nazwe - obowigzkowe.

Typ p. pamiarowego

B ® ®© #H

E Nazwa p. pomiarowego > X I
(o2

Rozdzielnia Hala Budynek Linia Stacja trafo

20 = 3 0 W R Wybra¢ jedna z nazw do-
g lw |l el e[l e |yl ulll il el el bl myslnych lub wpisa¢ wtasng.

zxcubnm,.;’g
~ - =

J# Dodaj punkt pomiarowy il § | 10:52 2017.08.11

n Stacja trafo ‘

Klikajac pole Typ punktu
pomiarowego mozna wybra¢
typ domysiny lub wpisaé wia-
sny.

Dla rejestracji mozna wpro-
wadzi¢ dodatkowy opis jak
dla obiektu.

Typ p. pomiarowego

H ® @ #

MMR-6500, MMR-6700 — INSTRUKCJA OBSLUGI



@ 3/ Dodaj punkt pomiarowy i ¥ [ 10:552017.08.11

n Stacja trafo ‘

Transformator Przyciskiem E wpisac punkt
pomiarowy lub rejestrator do
pamigci.

H ® @ #

@ M Podglad klienta i ¥ [ 10:562017.08.11
a §hﬁﬁt 1 .&‘ n %ta(]a trafo ;&‘

Stacja trafo >
&

M ® Q © #

4.2 Wpisywanie wynikéw pomiaréw do pamieci

Uwaga:

- Przed wykonaniem kolejnej serii pomiaréw w tych samych punktach pomiarowych nalezy zarchiwi-

zowac poprzednie wyniki, poniewaz w danym punkcie pomiarowym mozna zapisa¢ tylko jeden wynik,

wpisanie nastepnego spowoduje skasowanie poprzedniego.

- Wynik pomiaru moze by¢ wpisany jedynie do punktu pomiarowego lub rejestratora.

4.2.1 Wpisywanie wynikow pomiaréw przy zorganizowanej uprzednio pa-
mieci

@ & Pomiar obiektéw rezystancyjnych il ¥ [ 13:022017.10.25

Gh Punkt pomiarowy 1 E
V Ro=1.87 mQ T,=20 °C

R=1.91 mQ T,=25 °C

I=1A AUr=0.0021V A% Manual 1A v Po wykonaniu pomiaru klikngé¢
+ RF=1.91 mQ A T2ma przycisk 3
+ RR=1.90 mQ ﬂ 21.8m0
@ Ta=25 °C B 0=0.00386 K
WT1=25°C ¥ To=20°C

e @ #
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W Wybierz klienta i ¥ | 11:182017.08.11

Klient 1 @ Nazwa:
A 1/2 Adres:
Klient 2
& 212 © Telefon: Wybra¢ klienta klikajac przycisk
Adres E-mail: © obokjego nazwy.

Osoba kontaktowa:

Opis:

Q@ @ @ #

& \Wybierz obiekt i ¥ 11:192017.08.11

Klient 1 Stacja trafo >
£ &

Woybrac¢ obiekt (podobiekt) klika-
jac jego nazwe.

¥ @ @ #

MW Wybierz obiekt Al ¥ | 11:21 2017.08.21

Klient 1 Stacja trafo >

X Qo o
Stacja trafo 0‘
iL N

Wybraé punkt pomiarowy klika-
jac jego nazwe (pojawia sie
pomaranczowa obwddka).

ik ® @ #

W \Wybierz obiekt a0 ¥ i 1123 2017.0811

Klient 1 . Stacja trafo >

Xt Qe |&
Stacja trafo &\
i X

Zapisa¢ wynik klikajac przycisk

B ® 5B @ #
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4.2.2 Wpisywanie wynikdw pomiaréw bez zorganizowania uprzednio pa-
mieci
Sposob 1
@ & Pomiar obiektéw rezystancyjnych i ¥ [ 13:02 2017.10.25
('2) Punkt pomiarowy 1 E
v Ro=1.87 mQ To=20 °C

R=1.91 mQ T,=25 °C

v Po wykonaniu pomiaru klikngé

l=1A Aur=0.0021V A% Manual 1A
+ RF=1.91 mQ T 2ma przycisk .
« RR=1.90 mQ A 218m0
Ta=25"C # ¢=0.00386 K
WT1=25°C & Tg=20"°C
@ W Wybierz Klienta Al § [ 12:30 2017.08.11
Klient 1 Nazwa:

172 Adres:

Klient 2
& 2/2 0 Telefon:

Adres E-mail: Klienta
Osoba kontaktowa:

Klikng¢ przycisk @ aby dodac¢

Opis:

Q@ @ @ #

@ L @ | 12:32 2017.08.11
Klient 1 ® Nazwa:

Klient 2
A 23 © Telefon: Po zapisaniu klienta klikna¢ je-
a Kitent 3 Adres E-mail go przycisk @, a nastepnie
3/3 . . .
Raebaikontskiong; przycisk =/, aby doda¢ obiekt.
QOpis:

Q@ ® @ *#
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M Wybierz obiekt

Klient 3

1

Hala >
&

Al ¥ [ 12:352017.08.11

Po dodaniu i zapisaniu obiek-
tu (réwniez podobiektow wg

potrzeb) klikngé przycisk @,
aby dodaé punkt pomiarowy.

® #H

ol ¥ § 12:37 2017.08.11

Pl
Qi 1

Po dodaniu i zapisaniu punktu
pomiarowego klikngé przycisk

. Wynik zostaje zapisany
do pamieci, miernik powraca
do trybu pomiaréw.

@ #

il § [ 12:59 2017.10.25

Ro=___To=20"°C
R=___ T,=25°C
| = - AU= -— A% Manual 1A b4
+ Rp=--- T1.6m0
+ Rg=—- Xl4mQ
®Ta=25°C B a=0.00386 K-*
WT1=25°C & To=20°C

Sposob 2

& Pomiar obiektéw rezystancyjnych

® #H

il [ 14:50 2017.10.25

Po wykonaniu pomiaru lub

| = s AU= - A% Manual 1A v 4 A
przed klikng¢ Nazwa punktu
: 2: ) E n pomiarowego i wpisa¢ nazwe.
®Ta=25"C il a=0.00386 K-*
WT1=25"°C & To=20°C

54
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& Pomiar obiektéw rezystancyjnych il § [ 13:02 2017.10.25

('22 Punkt pomiarowy 1 E
V Ro=1.87 mQ Tox=20 °C

R=1.91 mQ T,=25 °C

l=1A 4ur=00021v A% Manual 1A v
= RF=1.91 mQ2 T2 mQ

« RR=1.90 mQ A 218m0
@ Ta=25°C # 0=0.00386 K*
WT1=25°C & Tg=20"°C

& wybierz Klienta 1 il ¥ [ 06:04

a Klient 1 0 Nazwa:
12 Adres:
Klient 2 0
2/2 Telefon:

Mail:

Osoba kontaktowa:
Opis:
Q@ ® L |
W Wybierz klienta af W 12:47 2017.08.11
a Klient 1 Nazwa:
33 Adres:
Klient 2
A 213 0 Telefon:
Klient 3 Adres E-mail:
3/3

Osoba kontaktowa:

Opis:

Q@ @ © #

al ¥ [ 12:50 2017.08.11

Budynek >
b 2 %

®
@
)
= 2

Po wykonaniu pomiaru klikngé
przycisk E¥.

Kliknaé przycisk @ aby do-
dac klienta.

Po zapisaniu klienta klikng¢
jego przycisk €, a nastepnie

przycisk @ aby dodac¢
obiekt.

Po dodaniu i zapisaniu obiek-
tu (réwniez podobiektéw wg
potrzeb) klikng¢ obiekt a na-

stepnie przycisk ¥, punkt
pomiarowy wraz z wynikiem
pomiaru zostanie zapisany
automatycznie.
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Uwaga:

- Majac juz wybranego klienta i obiekt (podobiekty) i wykonujac serie pomiaréw w jednym obiekcie, po
pomiarze i wpisaniu nazwy punktu pomiarowego nalezy klikngé przycisk i na pojawiajgcym sie
ekranie ponownie , punkt pomiarowy wraz z wynikiem pomiaru zostanie zapisany automatycznie.
4.3 Przegladanie pamieci
@ 4 Menu gidwne i ¥ | 13:37 2017.08.08
s Bl Ro s
Pomiar
rezysta‘r’}?;;ltt?:‘g f W Z;e]:g?ne

[ H
s Kiiknaé przycisk (B, aby wejs¢
1 . .
indukecyjnych do pamigci.

Potacz
ZRC

P

@ #® Zarzadzanie pamiecia ol ¥ [ 12:55 2017.08.11
a Klient 1 Nazwa:
3 Adres:
Klient 2
A 3 L C 7 [— Kliknaé przycisk ©» wybranego
Klient 3 Adres E-mail: klientav a naStepnie kllknqé na
A 33 ©®© —— obiekt, podobiekty i punkt po-
' miarowy lub rejestrator.
Opis:
@ 3+ Podglad punktu pomiarawego all ¥ ] 14:362017.12.06

n Linia ‘

“ R0=2.289 mQ To=20 °C

R=2.336 mQ T;=25 °C

© 2017.12.06 14:35 Typ p. pomiarowego
+ RF=2338m0 |=10A AU=2470mV F5mQ
+ RR=2.334 mQ 1m0
@ Ta=25 °C B a=0.0041 K2
WT1=25°C & Tp=20°C

® @ #
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@ 37 Podalad rejestraci A ¥ [ 13:062017.08.11

@ T
Qo | Trafol W przypadku rejestratora

Typ p. pomiarowega 66 sl kIlknleme poIa z wynikami
pumwuse o W 19650 D crogainych prébek 2 moz-
63 & 1.96590Q liwoscig ich przewijania przy-
Opis 62 « 1.9659 Q ciskami 4, » . Przyciskiem
T VW mozna przetaczy¢ sig na

wyswietlanie wykresu.

® w © *#

@ Al ¥ [ 13:10 2017.08.11

v 1.3106 Q

I=1A 1.1A
®3/60 ~ 20
Hls Iy 210

4 »r @ ®

4.4 Opcja ,,Szukaj” w pamieci

W celu usprawnienia znalezienia obiektu lub urzadzenia w pamieci dodano funkcje przeszukiwa-
nia pamigci. Aby uruchomi¢ funkcje przeszukiwania pamieci nalezy:

@ A Menu gldwne i ¥ [ 13:37 2017.08.08
Pomiar
z automatycznym @ % Rejestrator

doborem metody
Pomiar .
obiektéw f W Funkeje
rezystancyjnych specjalne
Pomiar S
obiektdw @ ) ] e
indukeyjnych Kllknac prZYCISk .II.
Polacz @
zPC
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@ Zarzadzanie pamiecia ¥ [ 1255 2017.0811

Klient 1 @ Nazwa:

& Adres:
Klient 2

& 213 I .

Kliknaé przycisk @ wybranego

Kiient 3 Adres E-mail: inenta.

R ©

Osoba kontaktowa:

©

Telefon:

Opis:

@ ® #®

@ W Ppodglad klienta Al ¥ [ 1337 2017.08.11

K!lent 3 Budynek >

A 2 m Y
Stacja trafo &‘
z N

W dowolnym oknie klienta klik-
na¢ przycisk

B ® Q @ #

@ W wyszukaj obiekty SRR Wpisaé nazwe lub jej
kilka kolejnych liter.

ZaZnaCZyc Wyszukiwanie wg nazwy
odpowiednie Pokaz Wybraé biek
. v K ybrac typ obiektu
pozycje \A @b gg’;j‘;y Wszystkie pomiary Av/ mierzonego:
Q p. pomiarowe - wszystkie
WplsaC typ > Typ obiektu Sortowanie wediug nazwy v - reZyStanCyjny
obiektu lub wy- - indukcyjny
bra¢ domysiny Data Data o
o = ,

Woisaé od Wybra¢ sortowanie
pisa¢ odpo- wedtug nazwy lub da-
wiednie daty i.i q ﬂ ty ’ g

@ W Wyszukaj obiekty A ¥ [ 13:412017.08.11
tr
‘, Pckat
? gz:::tty Wszystkie pomiary v ) . . tkich k
v @ e o wpisaniu wszystkich kryte-

riow wyszukiwania ponownie
Typ obiektu Sortowanie wediug nazwy

Data Chmi) Data )

klikng¢ przycisk

Jo
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Uwagi:

W Wyniki wyszukiwania «il ¥ [ 13:42 2017.08.11

Stacja t
KiiEnt B\Staqa trafo\

Trafo 1
QO (fent 3\stacja trafo\Trafo 1\

Q @ #

- Aby wyszukiwanie zostato przeprowadzone, musi by¢ wpisana nazwa (lub jej cze$€) lub jedna z dat.
- Wielkos¢ liter w nazwie szukanej pozycji jest ignorowana.

4.5 Kopiowanie danych klienta z pamieci do PEN-drive’a i odwrotnie

¥ Zzarzadzaj pamiecia ol ¥ [ 14:08 2017.08.11

Klient 1
13.00 kB
Klient 2
13.00 kB

Klient 3
20.00 kB

Zuzyta pamiec

B

= | [ 5% ‘

B W gtéwnym menu klikngé przy-

Catkowita po;em 7.18 GB
h: 433.86 MB . . R R
wolnyeh: 6.76 GB cisk , hastepnie Ustawienia
- pamieci i Zarzadzanie pamie-
B pamie¢ cia.

A @ #

@ Wiozy¢ PEN-drive do odpowiedniego gniazda USB miernika.

®

)Q Zarzadzaj pamiecig il i 15:31 2017.12.14

Klient 1 — " .
15.00 kB E Zuzyta pamiec miernika
Klient 2 s | N 20%
13.00 kB B ]
Catkowita pa)em .14.44 GB . , . L.
2.93 GB -

Klient 3 F— ng Tess K_I!knqc przy'c,:lsk ﬂ aby wyswie
13.00 kB B tli¢ zawartosé pamieci pen-

=~ Wy drive’a.

E pamiec

M &
S 8 11 |
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il [ 15:352017.12.14

;& Zarzadzaj pamiecia
Zuzyta pamiec USB

I 20%

Calkowita pojem... 14.44 GB
uzytyth: 293GB
wolnych: 11.51 GB

1 Wyczysc
E pamiec

" X = © #

il [ 15:452017.12.14

zaj pamieciq

Klient 1
15.00 kB

Klient 1
15.00 kB

¢
4
¢

Klient 2
13.00 kB

Klient 3
13.00 kB

el el e

o ¥ [J 14:132017.12.15

Kiient 1 = ; -
15.00 kB E Zuzyta pamiec miernika
Klient 2 . 5%

LA
13.00 kB . . .

& Catkowita pp;gmﬁ. Zhlosﬁ%BMB

a uz cn: .
Kilent3 onnich: 6.75 GB
13.00 kB E
=)

Wyczysc
E pamiec

@ f

A ¥ [ 1411 2017.12.15

dzaj pamiecig

Klient 1 =2

15.00 kB E Zuzyta pamieé miernika
Klient 2 Usun klienta x 5%
220ks Czy chcesz usunac wszystkich |7.18 s
Klient 3 klientow? gf‘TOS'SGOBMB
13.00 kB Tak | e

Klikng¢ przycisk E, aby wy-
Swietli¢ zawarto$¢ pamieci
miernika.

Kliknaé przycisk = aby
kopiowac dane.

Kliknaé przycisk "f , aby za-
pisa¢ dane na pendrive’a lub

EI"', aby skopiowa¢ dane z
pendrive’a do pamieci mierni-
ka.

Aby skasowacé catg pamiec,
klikng¢ przycisk Wyczys¢ pa-
migé.

Klikng¢ Tak, aby potwierdzi¢
kasowanie lub Nie, aby zrezy-
gnowac.
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o ¥ [J 14:132017.12.15

@ Z aj pamiecia
Klient 1

aSmn

15.00 kB

Klient 2 =]
E

13.00 kB

Klient 3 ]

13.00 kB E

Zuzyta pamiec miernika
I

Catki t 18 GB - . . .
il 440,50 M& Aby skasowa¢ klienta, klikngé
Ynych 6.7 =

] Wyczysc
E pamiec

przycisk obok jego nazwy.

@ #

@ Za zaj pamiecig
Klient 1 o
15.00 kB E

ol ¥ [J 14:14 2017.12.15

Zuzyta pamiec miernika

5%

Ll s Usun klienta x
13.00 kB e S N N
Czy cheesz usunac klienta?  aig’soma Klikng¢ Tak, aby potwierdzi¢
Klient 3 6.75 GB i i .
s Tak | Nie kasowanie lub Nie, aby zrezy
' gnowag.

yeEYSC
pamiec

il [ 07:49 2017.08.16

@ W Ppodglad klienta
Klient 1 >
FYY

I“ Stacja traf >
1aCJa rafo L&

Aby skasowac obiekt lub punkt

pomiarowy/rejestracje, wejs¢ do

edycji danego elementu przyci-
>

skiem ;&

: h Stacja trafo

Klient 1

Opis

© 2017.08.11 10:37

Podobiekt: 0
Zapisow: 1 . . . .
‘ ..a nastepnie klikngé przycisk
p. pomiarowy &1 Py
rejestracja ao Q ]
Transformator

®

B © ¢
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62

J# Edytuj obiekt

Ll ] 07:51 2017.08.16

h Stacja trafo

Klient 1

G20l .08l d0:

37

Opis

Usun obiekt x®
Czy chcesz usung¢ obiekt

Tak | Nie

Transformator

1
%1

Klikng¢ Tak, aby potwierdzi¢
kasowanie lub Nie, aby zrezy-
gnowac.
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5 Drukowanie raportow

Drukarke typu Sato CG2 nalezy podtaczy¢ do jednego z gniazd USB typu Host. Drukowaé mozna
wyniki pomiaréw bezposrednio po pomiarze lub zapisane w pamieci. Aby wydrukowa¢ wynik, nalezy

kliknaé ikone =V,

& Pomiar oblektow rezystancyjnych = gl ' 07:57 2017.08.16

—

& ‘ Linia g

'V R0=1.1949 Q Tox=20 °C
R=1.3102 Q T,=45 °C
© 2016.06.30 12:24 Typ p. pomiarowego

+ RF=1.3102 Q I1=1A T12120

+ RR=1.3102 Q 21.188Q

@ Ta=25°C 8 a=0.00386 K-

#T1=45°C & Tp=20 °C

® @ f#

Wydruk zawiera wszystkie wyniki i parametry pomiaru, ocene (pozytywna/negatywna), date i go-
dzine pomiaru oraz dane wykonawcy wpisane w ustawieniach drukarki.

Uwaga:
- Wyniki rejestracji nie sg drukowane.

6 Czytnik kodow kreskowych

Jezeli badany obiekt posiada etykiete z wynikami poprzedniego pomiaru i z kodem kreskowym,
mozna czytnikiem podtagczonym do miernika zeskanowaé kod, aby ustawi¢ przypisane do obiektu pa-
rametry pomiaru. Zeskanowanie kodu przy wyswietlanym gtéwnym menu spowoduje przejscie mierni-
ka do zakodowanego pomiaru.

Aby dostosowaé nowo kupiony czytnik DS4208 do wspdtpracy z miernikiem, nalezy podtaczy¢ go
do gniazda USB wtaczonego komputera i odczytaé ponizszy kod:
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7 Zasilanie miernika

Mierniki sg zasilane z zasilacza sieciowego lub pakietu akumulatoréw. Podczas zasilania z sieci
akumulatory sa tadowane.

7.1 Monitorowanie napiecia zasilajacego

Stopien natadowania pakietu akumulatoréw jest na biezaco wskazywany przez symbol umiesz-
czony w prawym gérnym rogu ekranu:

D - akumulatory natadowane
- akumulatory roztadowane

- akumulatory sa tadowane
Uwaga:

- Nalezy pamigta¢, ze pomiary wykonane miernikiem ze zbyt niskim napieciem zasilajagcym obarczo-
ne sg dodatkowymi niepewnosciami niemozliwymi do oszacowania przez uzytkownika i nie mogg
by¢ podstawg do stwierdzenia prawidtowych wartosci mierzonych rezystanciji.

- Gniazdo sieciowe stosowane do zasilania miernika MMR powinno by¢ gniazdem z uziemieniem.

7.2 0Ogolne zasady uzytkowania akumulatorow litowo-jonowych (Li-
lon)

- Przechowuj miernik z akumulatorem natadowanym do 50% w suchym, chtodnym i dobrze wentylo-
wanym miejscu oraz chron go przed bezposrednim nastonecznieniem. Akumulator przechowywany w
stanie catkowitego roztadowania, moze ulec uszkodzeniu. Temperatura otoczenia dla dtugiego prze-
chowywania powinna by¢ utrzymywana w granicach 5°C...25°C.

- taduj akumulatory w chtodnym i przewiewnym miejscu w temperaturze 10°C...28°C. Wbudowana
tadowarka wykrywa zaréwno zbyt niska, jak i zbyt wysokag temperature akumulatoréw i blokuje tado-
wanie. Ladowanie w zbyt niskiej temperaturze mogtoby nieodwracalnie uszkodzi¢ akumulator. Wzrost
temperatury akumulatora mogtby spowodowac wyciek elektrolitu a nawet zapalenie sige lub wybuch
akumulatora.

- Nie taduj ani nie uzywaj akumulatoréw w temperaturach ekstremalnych. Skrajne temperatury reduku-
ja zywotnos¢ akumulatoréw. Bezwzglednie przestrzegaj znamionowej temperatury pracy. Nie wrzucaj
akumulatoréw do ognia.

- Ogniwa Li-lon sg wrazliwe na uszkodzenia mechaniczne. Takie uszkodzenia moga przyczyni¢ sie do
jego trwatego uszkodzenia, a co za tym idzie — zaptonu lub wybuchu. Jakakolwiek ingerencja w struk-
ture akumulatora Li-lon moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia. Skutkiem tego moze by¢ jego zapa-
lenie sie lub wybuch. W przypadku zwarcia biegunéw akumulatora + i — moze doj$¢ do jego trwatego
uszkodzenia, a nawet zaptonu lub wybuchu.

- Nie zanurzaj akumulatora Li-lon w cieczach ani nie przechowuj w warunkach wysokiej wilgotnosci.

- W razie kontaktu elektrolitu, ktory znajduje sie w akumulatorze Li-lon z oczami lub skérg niezwtocz-
nie przeptucz te miejsca duzg iloécig wody i skontaktuj sie z lekarzem. Chron akumulator przed oso-
bami postronnymi i dzie¢mi.
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- W momencie zauwazenia jakichkolwiek zmian w akumulatorze Li-lon ( m.in. kolor, puchniecie, zbyt
duza temperatura) zaprzestan uzywania akumulatora. Akumulatory Li-lon uszkodzone mechanicznie,
przetadowane lub nadmiernie wytadowane nie nadajg sie do uzytkowania.

- Uzywanie akumulatora niezgodnie z przeznaczeniem moze spowodowac jego trwate uszkodzenie.
Moze to skutkowac jego zaptonem. Sprzedawca wraz z producentem nie ponoszg odpowiedzialnosci
za ewentualne szkody powstate w wyniku nieprawidtowego obchodzenia sie akumulatorem Li-lon.

7.3 Procedura tadowania akumulatora

tadowanie akumulatora mozliwe jest tylko przy wtgczonym mierniku. Jest to spowodowane zastoso-
waniem zasilaczy o duzej mocy, ktére podczas pracy wymagajg aktywnego chtodzenia (wentylatory).
Podczas tadowania styszany bedzie szum wentylatoréw zasilacza, co jest poprawng pracg miernika.

W celu natadowania miernika, nalezy podtgczy¢é go do zasilania sieciowego a nastepnie uruchomié

wigcznikiem. Miernik po uruchomieniu rozpocznie procedure tadowania. Poziom natadowania akumu-
latora sygnalizowany bedzie ikonkg opisang w punkcie 7.1.

8 Czyszczenie i konserwacja

UWAGA!
Nalezy stosowac jedynie metody konserwaciji podane przez producenta w niniejszej in-
strukciji.

Obudowe miernika mozna czysci¢ miekka, wilgotng szmatkg uzywajac ogélnie dostepnych deter-
gentow. Nie nalezy uzywac¢ zadnych rozpuszczalnikdw, ani srodkéw czyszczacych, kiére mogtyby po-
rysowaé obudowe (proszki, pasty itp.).

Uktad elektroniczny miernika nie wymaga konserwacji.

9 Magazynowanie

Przy przechowywaniu przyrzgdu nalezy przestrzegac ponizszych zalecen:

* odtgczy¢ od miernika wszystkie przewody,

* upewni¢ sie, ze miernik i akcesoria sg suche,

« dopuszcza sie temperatury przechowywania podane w danych technicznych,

« aby unikngé catkowitego roztadowania akumulatoréw przy dtuzszym przechowywaniu nalezy je co
jaki$ czas dotadowywac.

10 Rozbidrka i utylizacja

Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny nalezy gromadzi¢ selektywnie, tj. nie umieszcza¢ z od-
padami innego rodzaju.

Zuzyty sprzet elektroniczny nalezy przekaza¢ do punktu zbiérki zgodnie z Ustawg o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym.

Przed przekazaniem sprzetu do punktu zbiorki nie nalezy samodzielnie demontowa¢ Zzadnych
czesci z tego sprzetu.

Nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséw dotyczacych wyrzucania opakowan, zuzytych baterii i
akumulatoréw.

MMR-6500, MMR-6700 — INSTRUKCJA OBStUGI 65



11.1 Dane techniczne

11 Zalaczniki

= ,w.m.” w okresleniu niepewnosci podstawowej oznacza warto$¢ mierzong wzorcowa.

Podane w tabeli niepewnosci dotycza pomiaru prgdem dwukierunkowym i odnosza sie do wartosci
Sredniej z dwéch pomiaréw zgodnie ze wzorem:

— RF +RR

R
2

, gdzie Rr — rezystancja przy umownym kierunku pradu ,do przodu” a Rg — rezy-

stancja przy umownym kierunku pradu ,wstecz”. Dla pomiaru prgdem jednokierunkowym podane do-

ktadnosci nie sg gwarantowane.

Pomiar obiektow rezystancyjnych

Zakres Rozdzielczos¢ p";?g;vv\cg‘:faé* Prad pomiarowy

0,0 pQ...999,9 uQ 0,1 pQ 100 A <1<200 A

] ,ogé)opn(w)dﬁ??éggpgg)mo o,(())(’):nlJ %Q S0A<I=<100A
To0home ssssema | oorma | | 20A<IZ50A
o000 s 79980 w3 | 50001 m 10A<1520A

/* - tylko MMR-6700

Pomiar obiektow rezystancyj

nych i indukcyjnych

Niepewnos¢

Prad pomiarowy /

Zakres Rozdzielczosé podstawowa * Napiecie **
010...999.9 10 0.1 0

71,0000 mQ...1,.9999 MmO | 0,0001 mQ 10A (20mV)

2,000 mQ ...19,999 mQ 0,001 mQ 10 A (200 mV)
20,00 mQ...199,99 mQ 0,01 M0 T0A71 A (2V/200mV)
200,0 mQ ...999,9 mQ 0,1 mQ +(0,25% w.m. + 2 cyfry)

1,0000 O...1,9999 O 0.0001 O TA/0.1A(2V/200mV)
2,000 Q...19,999 O 0,001 0 01ARY)
20,00 Q...199,99 0,01 0 T0mA (2V)
200,0 0...1999.9 O 010 TmA (2 V)

* - dla pomiaréw obiektéw indukcyjnych w trybie szybkim: (2% w.m. + 2 cyfry)

** - dotyczy pomiaréw obiektow rezystancyjnych, dla pomiaréw obiektéw indukcyjnych napiecie wyj-

Sciowe <5V
Pomiar rezystancji w obecnosci szumu 50 Hz lub 60 Hz
Stosunek Niepewnos¢ o
sygnat/szum dodatkowa Sygnalizacja
N > 0,02 - R
0,02 > N 2 0,004 1% A
N < 0,004 nieokreslona A
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Pozostate dane techniczne:

a)
b)

c)
d)
)

)
)

SQ >0

XESECL38T o33

N <
—_——

r0dza] iZOIAC]i....cceivvieiiiiie et podwojna wg PN-EN 61010-1:2011
kategoria przepieciowa dla zaciskow pomiarowych ............... IV 50 V wg PN-EN 61010-2-030:2011
kategoria przepieciowa dla zasilania sieciowego ....... ....11'300 V wg PN-EN 61010-2-030:2011
stopien ochrony obudowy wg PN-EN 60529 ............ccccoeiiiniiiniinnene z zamknietg obudowg — IP67

z otwartg obudowa, zasilaniem z sieci lub akumulatoréw — IP40
zasilanie MIeriKa.........ocoo i akumulator Li-lon 7,2 V 8,8 Ah
zasilanie sieciowe MMR-6500 .............cccoeenee. 100 V..265 V/50 Hz..60 Hz, Imax 10 A, Pmax 700 W

zasilanie sieciowe MMR-6700 ............ ...100 V..265 V/50 Hz..60 Hz, Imax 16 A, Pmax 1200 W
czas fadowania akumulatOrOW ...........c.ueiiiiiiiiiiiee e ok. 3,5 godziny
ilo$¢ pomiaréw pradem 10 A przy zasilaniu z akumulatorOW............cocueereiiiieiniieieesie e
............................................................................ 200..250, w zaleznosci od temperatury otoczenia
maksymalna rezystancja przewodow dla pradu 10 A........c.ooiiiiiiiiieieeee e 250 mQ
doktadnos¢ zadawania pradu POMIArOWEJO .......cccuueiiriiieiiiiee et e st +10%
czas wykonywania pomiaru rezystancji:

z wybranym rezystancyjnym typem obiektu i dwukierunkowym przeptywem pradu............ccceeeeueeeen.
.................................................................................... 7..15 s w zaleznosci od prgdu pomiarowego
z wybranym indukcyjnym typem obiektu, zalezny od rezystancji i indukcyjnosci obiektu..................
................................................................................................................................. 10 s lub wiecej
WYITHAIY ..ottt ettt e e s e e s e e sre e e e 401 mm x 307 mm x 175 mm
masa miernika MMR-6500/MMR-6700 ... ok. 8,2 kg/8,7 kg

TEMPEIAtUIA PIACY .....eeeiiiiie ettt ettt e e -10°C...+50°C
temperatura pracy tadowarki............... ..-10°C...+50°C
temperatura przechowywania.............. ..-20°C...+60°C
WIIGOTNOSCE ... et 20%...90%
temperatura OdNIESIENIA ........cuviiiiiie e s +23°C £ 2°C
wilgotnos¢ odniesienia........... 40%...60%

WYSOKOSE N.P.M. .eeeeiiieeeniee. <2000 m

wspotczynnik temperaturowy ... £0,01% w.w. / °C £0,1 cyfry / °C

wyswietlacz .........cccoviveeenn. .... graficzny TFT 800x480 punktow

StANAANd INTEITEISU .....ee ittt e e e e e USB, LAN

standard jakoSCi.........eevvieeiiiiieiiec e opracowanie, projekt i produkcja zgodnie z ISO 9001

wyréb spetnia wymagania EMC wg norm ............... PN-EN 61326-1:2013 i PN-EN 61326-2-2:2013
Uwaga:

Port LAN moze stuzy¢ do komunikacji z systemem zewnetrznym. Funkcja jest opcjonal-
na, dostepna na specjalne zamoéwienie.

11.2 Wyposazenie standardowe
W sktad standardowego kompletu dostarczanego przez producenta wchodza:

miernik MMR-6500 lub MMR-6700 — WMPLMMR6500 lub WMPLMMR6700,
przewdd pradowy 3 m czarny 11 (200 A, 25 mm?2) — WAPRZ003BLI1,

przewdd pradowy 3 m czarny 12 (200 A, 25 mm?) — WAPRZ003BLI2,

przewod 3 m niebieski 1 kV U1 (wtyki bananowe) — WAPRZ003BUBBU1,

przewdd 3 m niebieski 1 kV U2 (wtyki bananowe) — WAPRZ003BUBBU2,
krokodylek czarny 1 kV 32 A 2 szt. - WAKROBL30KO03,

przewod 3 m dwuzytowy (10 /25 A) U1/I1 (do pom. <10 A) - WAPRZ003DZBBU1I1,
przewod 3 m dwuzytowy (10 /25 A) U2/12 (do pom. <10 A) - WAPRZ003DZBBU2I2,
krokodylek Kelvina 1 kV 25 A (2 szt., do pom. <10A) - WAKROKELKO06,

sonda do pomiaru temperatury ST-3 — WASONTS3,

przewod do zasilania 230 V (wtyk IEC C19) - WAPRZZASH1,

futerat L12 - WAFUTL12,
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. przewdd do transmisji danych USB — WAPRZUSB,
. instrukcja obstugi,

. Swiadectwo wzorcowania,

. oprogramowanie PC (Sonel Reader),

. karta gwarancyjna.

Uwaga:
Programy obstugiwane sa przez systemy Windows XP (Service Pack 2), Windows Vista,
Windows 7.

11.3 Wyposazenie dodatkowe

Dodatkowo u producenta i dystrybutorow mozna zakupi¢ nastepujace elementy nie wchodzace w
sktad wyposazenia standardowego:

WAPRZ006BLI1 WAPRZ010BLI1
e przewodd pragdowy 6 m czarny |1 (max. |+ przewod prgdowy 10 m czarny 11 (max.
200 A, 25 mm?) 200 A, 25 mm?)
WAPRZ015BLI1 WAPRZ006BLI2
e przewodd prgdowy 15 m czarny I1 (max. |+ przewdd prgdowy 6 m czarny 12 (max.
200 A, 25 mm?) 200 A, 25 mm?)
WAPRZ010BLI2 WAPRZ015BLI2
* przewod pradowy 10 m czarny 12 (max. |+ przewdd pragdowy 15 m czarny 12 (max.
200 A, 25 mm?) 200 A, 25 mm?)
WAPRZ006BUBBU1 WAPRZ010BUBBU1
* przewod 6 m 1 kV U1 niebieski e przewod 10 m 1 kV U1 niebieski
WAPRZ015BUBBU1 WAPRZ006BUBBU2
e przewod 15 m 1 kV U1 niebieski e przewod 6 m 1 kV U2 niebieski
WAPRZ010BUBBU2 WAPRZ015BUBBU2
e przewod 10 m 1 kV U2 niebieski e przewod 15 m 1 kV U2 niebieski
WAPRZRJ45 WASONT1
e przewod sieciowy LAN zakonczony
wtykami RJ45 =
h\\
(
| 4/
|

» sonda temperaturowa ST-1
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WACEGC5A0KR

* cegi pomiarowe C-5A (& 39 mm) 1000
A AC/DC

WAZACKEL1

» zacisk Kelvina z przewodem dwuzyto-
wym 2,6m (dla | =10 A)

WANAKD2

» tasma/ papier do drukarki SATO (z kle-
jem)

WANAKD2BAR

» tasma barwigca do drukarki SATO

WASONKEL20GB

» sonda dwuostrzowa Kelvina z gniazdem
bananowym (dlal< 10 A)

WAADACK2D

» czytnik kodéw kreskowych, 2D, USB
WAADAD2

» drukarka raportéw/kodéw USB, przeno-
$na

UWAGA!

Sonde dwuostrzowa Kelvina nalezy dociska¢ pod katem prostym do powierzchni, po-

niewaz w innym wypadku moze ona ulec uszkodzeniu.
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11.4 Producent

Producentem przyrzagdu prowadzgcym serwis gwarancyjny i pogwarancyjny jest:

SONEL S.A.
ul. Wokulskiego 11
58-100 Swidnica
tel. (74) 858 38 00 (Biuro Obstugi Klienta)
e-mail: bok@sonel.pl
internet: www.sonel.pl

Uwaga:
Do prowadzenia napraw serwisowych upowazniony jest jedynie producent.
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12 Ustugi laboratoryjne

Swiadectwo Wzorcowania jest dokumentem okreslajacym relacje pomiedzy wzorcem a wskazaniem
przyrzadu z podaniem niepewnosci pomiaru. Wytyczne dotyczgce czasookreséw pomiedzy kolejnymi
potwierdzeniami metrologicznymi opisuje dokument ILAC-G24:2007 ,Wytyczne dotyczgce wyznacza-
nia odstepdw czasu miedzy wzorcowaniami przyrzgdéw pomiarowych”.

Firma SONEL S.A. zaleca dla produkowanych przez siebie przyrzagdéw wykonywanie potwierdzenia
metrologicznego nie rzadziej, niz co 13 miesigcy.

Dla wprowadzanych do uzytkowania fabrycznie nowych przyrzadéw posiadajgcych Swiadectwo Wzor-
cowania lub Certyfikat Kalibracji, kolejne wykonanie potwierdzenia metrologicznego (wzorcowanie) za-
leca sie przeprowadzi¢ w terminie do 13 miesiecy od daty zakupu, jednak nie pozniej, niz
25 miesiecy od daty produkcji.

UWAGA!
Osoba wykonujaca pomiary powinna mie¢ catkowita pewnosé co do sprawnosci uzywanego
przyrzadu. Pomiary wykonane niesprawnym miernikiem moga przyczynic sie do btednej oceny
skutecznosci ochrony zdrowia, a nawet zycia ludzkiego.
Pomiary wykonane w akredytowanym laboratorium wzorcujacym (o potwierdzonych przez PCA
kompetencjach) to pewnos¢, iz zostaly wykonane wedtug obowigzujacych norm, procedur, a
takze z najlepsza rzetelnoscia.
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SYMBOLE WYSWIETLANE PRZEZ MIERNIK

EIE Pamie¢ Zapis do pamieci
Ustawienia Wydruk raportu

Powrét do gtéwnego menu

Pomiar temperatury,
temperatura odniesienia

Pomoc

Przedstawienie wynikow
pomiarow w postaci
wykresu czasowego

Dodanie klienta, obiektu lub
punktu pomiarowego

® ¥ T

Wyijscie z opcji

Szukanie obiektu lub punktu
pomiarowego

Poziom sygnatu WiFi

0 LooX

Wejscie do obiektow klienta

Wystagpito ograniczenie
pradu pomiarowego do
wartosci nizszej niz ta, ktéra
zapewnia maksymalng
doktadnosé

Wejscie do edyc;ji klienta,
obiektu lub punktu
pomiarowego z mozliwoscig
zmiany danych

Zamienione przewody
pomiarowe

Szybkie skasowanie wpisu
na klawiaturze ekranowej

Wysoki poziom szumow
(zaktécen), pomiar mozliwy
z dodatkowa niepewnoscia

Kasowanie punktu
pomiarowego, obiektu lub
klienta

Wysoki poziom szumow
(zaktécen), pomiar mozliwy
bez okre$lenia niepewnosci

Tryb pomiaru

Blokada pomiaru pradem
wiekszym od 10 A

Tryb rejestraciji

o N b

Brak podtgczenia cegow

fedae

Tryb ustawier pomiaru

A

Przekroczona temperatura
ztacza 11 lub 12
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